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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

FIELD DEVICE TOOL (FDT) INTERFACE SPECIFICATION -

Part 1: Overview and guidance

FOREWORD

1) The Internatlonal Electrotechmcal Commlssmn (IEC) |s a worIdW|de orgamzatlon for standardlzatlon comprising
all ngtroma eTe ote a O Sis tatioma O €T e—obje of—HEC O promote
interngtional co-operation on all questions concerning standardization in the electricall and eleectrohic|fields. To
this ehd and in addition to other activities, IEC publishes International Standards, Technical.§pedifications,
Technjical Reports, Publicly Available Specifications (PAS) and Guides (hereafter \referred to| as “IEC
Publidation(s)”). Their preparation is entrusted to technical committees; any |E ati ommittee tnterested
in thg subject dealt with may participate in this preparatory work. Int i governmental fand non-
govermmental organizations liaising with the IEC also participate in this a collaboratg¢s closely
with the International Organization for Standardization (ISO) in accordance witl ditions deterfmined by
agreenent between the two organizations.

2) The fdrmal decisions or agreements of IEC on technical matters ex early possible, an intgrnational
consepsus of opinion on the relevant subjects since each ica i épresentation from all
interegted IEC National Committees.

3) IEC Plublications have the form of recommendations fo ) National
Comnlittees in that sense. While all reasonable efforts are, m hat the technical contgnt of IEC
Publidations is accurate, IEC cannot be i hich they are used or for any
misinterpretation by any end user.

4) In order to promote international uniformity i s i undertake to apply IEC Publications
transparently to the maximum extent posgible |n th' i and regional publications. Any djvergence
betwepn any IEC Publication and the corre ional publication shall be clearly indicated in
the lafter.

5) IEC provides no marking proced p for any
equipment declared to b

6) All usérs should ensure tha

7) No liapility shall /4 8 perts and
membiers of its tec mmltts ang IEC \Nat onaI Commlttees for any personal |nJury property damage or
other [damage of an ees) and
expenkses arising ot bther |IEC
Publidati

8) Attent ications is
indispp

9) Attent subject of
patenf

Internat|onal_Ste IEC 62453-1 has been prepared by subcommittee 65E: Deviges and

integration- \in  enterprise systems, of IEC technical committee 65: Industrial{process

measuremerit, control and automation.

This part,

in conjunction with the other parts of the first edition of the IEC 62453 series

cancels and replaces IEC/PAS 62453-1, IEC/PAS 62453-2, IEC/PAS 62453-3, IEC/PAS
62453-4 and IEC/PAS 62453-5 published in 2006, and constitutes a technical revision.

This bilingual version (2012-12) corresponds to the monolingual English version, published in
2009-06.
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The text of this standard is based on the following documents:

FDIS Report on voting

65E/123/FDIS 65E/136/RVD

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on

voting indicated in the above table.
The French version of this standard has not been voted upon.

This pubkeat as-been traccerda

A list of all parts of the IEC 62453 series, under the general title | (FDT)
interface specification, can be found on the IEC website.
The corpmittee has decided that the contents of this publication wi anded until
the maiptenance result date indicated on the IEC web si c.ch" in
the datd related to the specific publication. At this date, the
* reconfirmed,
* withdrawn,
» replaced by a revised edition, or
+ amepded.

N
IMPORTANT - The insi on the cover page of this publicafion
indicates that it contai i re considered to be useful for the corfect
understanding ould therefore print this document usinjg a
colour printer.
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INTRODUCTION

Enterprise automation requires two main data flows: a “vertical” data flow from enterprise
level down to the field devices including signals and configuration data, and a “horizontal”
communication between field devices operating on the same or different communication
technologies.

With the integration of fieldbusses into control systems, there are a few other tasks which
need to be performed. In addition to fieldbus- and device-specific tools, there is a need to
integrate these tools into higher-level system-wide planning- or engineering tools. In
particular, for use in extensive and heterogeneous control systems, typically in the area of the
process industry, the unambiguous definition of engineering interfaces that are easy to use for
all those involved is of great importance.

Several| different manufacturer specific tools have to be used. Theé \data in pols are
often injisible data islands from the viewpoint of system life-cycle mg plant-
wide aufomation.

To ensure the consistent management of a plant-wide control and\auf i gy, it is
necessary to fully integrate fieldbusses, devices and ) SEL - art of a

IEC 62453 provides an interface spegification.\fo elop i ide Tool)
componjents to support function con S in tecture.
The availability of this standard interfa ents by
multiple|manufacturers and supports openti

A device or module-specific soft are « PONE i ager) is
supplied by a manufactu ) i ch DTM
can be pbach to
integrat Hifferent
devices

integrated into

The IEQ
system |i

simplifig
savings

elopers,
It also
;nificant

The obj series are to support:

e universal ide tools for life-cycle management of heterogeneous (fieldbus
envifopments, multi-manufacturer devices, function blocks and modular sub-sysfems for
all puiemation domains (e.g. process automation, factory automation and1 similar
monitoring and control applications);

e integrated and consistent life-cycle data exchange within a control system including its
fieldbuses, devices, function blocks and modular sub-systems;

e simple and powerful manufacturer-independent integration of different automation devices,
function blocks and modular sub-systems into the life-cycle management tools of a control
system.

The FDT concept supports planning and integration of monitoring and control applications, it
does not provide a solution for other engineering tasks such as "electrical wiring planning”,
“mechanical planning”. Plant management subjects such as "maintenance planning”, “control
optimization”, “data archiving”, are not part of this FDT standard. Some of these aspects may

be included in future editions of FDT publications.


https://iecnorm.com/api/?name=e8fcabcbf63d0d0f8c7d1af737fab32a

62453-1 © IEC:2009 -7 -

FIELD DEVICE TOOL (FDT) INTERFACE SPECIFICATION -

Part 1: Overview and guidance

1 Scope

This part of IEC 62453 presents an overview and guidance for the IEC 62453 series. It

e explgi

e provides explanations of some aspects of the IEC 62453 series th to many
of thie parts of the series;

e desgribes the relationship to some other standards.

2 Normative references

The foll cument.

For datd edition

of the re

IEC 611

IEC 617

ISO/IEQ 19501:2005, Unified

Modeling Language (UM

3 Terms, del‘@o

For the purposes o bply.

31 T

3.11

actor

coherent set @ that users of use cases play when interacting with these use casgs

[ISO/IEC-39501]

NOTE An actor has one role for each use case with which it communicates.

3.1.2
address
communication protocol specific access identifier

3.1.3

application

software functional unit that is specific to the solution of a problem in industrial-process
measurement and control

NOTE An application may be distributed among resources, and may communicate with other applications.
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3.1.4
business object
object representing specific behavior (e.g. DTM, BTM and channel)

NOTE The term business object has been defined originally as part of the design pattern 3-tier architecture,
where the business object is part of the business layer.

3.1.5
Block Type Manager (BTM)
specialized DTM to manage and handle a block

3.1.6
communication
fieldbus|protocol specific data transfer

3.1.7
Communication Channel
access point for communication to field device

3.1.8
configuration
system treated by configuring the plant components

3.1.9
configure

(see alsjo parameterize)
setting parameters at the instance data
to build [up the plant topology (off-line)

ponents

3.1.10
connection

established data pfth f
3.1.11

data
set of p

1.an selected device

set of permitted operations

[ISO 2382 serie

3.1.13
DCS manufacturer / system manufacturer
manufacturer of the engineering system

3.1.14
device
(see also field device)

a) networked independent physical entity of an industrial automation system capable of
performing specified functions in a particular context and delimited by its interfaces
[IEC 61499-1]

b) entity that performs control, actuating and/or sensing functions and interfaces to other
such entities within an automation system
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3.1.15
device manufacturer
manufacturer of fieldbus devices

3.1.16

device type

device characterization based on abstract properties such as manufacturer, fieldbus protocol,
device type identifier, device classification, version information or other information

NOTE The scope of such characterizations can vary depending on the properties that are used in the definition of
such a set and is manufacturer specific for each DTM.

3.1.17
distribyted system
FDT objects that jointly are executed on different PCs in a network

NOTE Tpe implementation of such a distributed system is vendor specific (for e : nd\PrgSentation
are executed on different PCs or DTMs are executed in multi-user system on d

3.1.18
documentation
human feadable information about a device instance

NOTE This may be electronic information in a database.

3.1.19
Device [Type Manager (DTM)
a) software component containing devijee

b) gend

NOTE The D is kept because th

3.1.20
DTM deyvice type

softwar modul
NOTE A|DTM may c

3.1.21
entity

particula person, place, process, object, concept, association, or event

[IEC 61

3.1.22
field deMice
(see also device)

3.1.23
Frame Application
FDT runtime environment

3.1.24
FDT model
interface specification for objects and object behavior in a monitoring and control system

3.1.25
function
specific purpose of an entity or its characteristic action

[IEC 61499-1]
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3.1.26

hardware

physical equipment, as opposed to programs, procedures, rules and associated
documentation

[ISO/AFNOR Dictionary of computer science]

3.1.27
implementation
development phase in which the hardware and software of a system become operational

[IEC 61499-1]

3.1.28
instantiation
creation of an instance of a specified type

[IEC 61499-1]

3.1.29

interfage
shared poundary between two functional units, define
characteristics, or other characteristics as appropria

acteristicq, signal

[IEC 60050-351]

3.1.30

mappin
set of vﬁues having defined corresponden
[ISO/AF

1)
—

antities or values of another s

3.1.31
multi-u

environment wh@lo han one user

3.1.32
networl
all  of
commurni

;—Tfepeaters, routers, gateways and associated node
ch a given set of communicating devices are interconngected

[IEC 61

NOTE Il this_doéument network is used to express that one or more interconnected fieldbus sysfems with
different grotoc€ols 'can~be applied.

3.1.33
nested communication
communication using a hierarchy of communication systems

3.1.34

operation

well-defined action that, when applied to any permissible combination of known entities,
produces a new entity

[ISO/AFNOR Dictionary of computer science]

3.1.35

parameter

variable that is given a constant value for a specified application and that may denote the
application

[ISO/AFNOR Dictionary of computer science]
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3.1.36

parameterize
(see also configure)
setting parameters in a device or a block or an object

3.1.37

persistent data
stored data that is preserved through shut down/restart and maintenance activities

3.1.38

Process Channel

represe

3.1.39
service

functionfal capability of a resource, which can be modeled by a seq service pri

ntation of process value and its properties

[IEC 61499-1]

3.1.40

session

instancg of user interactions within the FDT model

3.1.41

synchronization
synchropization of data depending on the

NOTE F
having a

3.1.42

system
set of i
environ

[IEC 60

NOTE 1
organizat

NOTE 2

br example, synchroniz
eference to the same. i

terrelated eleme
ent

D50-351]

tion can occur bet
stance data:

imaginary ace, Whi ‘ the links between them and the considered system.

3.1.43
transie
tempor

3.1.44
type

t.data

Mmitives

instances

from its

forms of

ms by an

software element, which specifies the common attributes shared by all instances of the type

[IEC 61499-1]

3.1.45

variable
software entity that may take different values, one at a time

[IEC 61499-1]

NOTE 1

The values of a variable are usually restricted to a certain data type.
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NOTE 2 Variables are described as input variables, output variables, and internal variables.

3.1.46

use case

specification of a sequence of actions, including variants, that a system (or other entity) can
perform, interacting with actors of the system

[ISO/IEC 19501]

3.2 Abbreviations

BTM Block Type Manager

COM Component Object Model
CP Communication profile

CPF Communication profile family
DCS Distributed control system
DD Device description

DTM Device Type Manager

ERP Enterprise resource planning
FA Frame Application

FB Function block

FDT Field device tool

GUI Graphical user interface

ID Identifier

IDL Interface definition language
1/10 Input/output

IT Information technolog

MES e \
OEM

OLE

OPC

PC

PLC

SCADA

UML

uuIiD

XML Extensible markup language

3.3 Conventions

The conventions for UML notation used in the IEC 62453 series is defined in Annex A.

4 FDT overview

4.1 State of the art

In industrial automation, a control system often comprises many binary and analog
input/output signals transmitted via a communication network. Numerous field devices
provided by different manufacturers have to be included in the network by direct connection or
I/O multiplex units. Many applications use more than 100 different field device types from
various device manufacturers.
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Each device has specific configuration and parameterization functions to support its designed
task. These device-specific properties and settings have to be taken into consideration when
configuring a fieldbus coupler and bus communication for the device. The device presence
and its capability have to be made known to the control system. Device input and output
signals and function block services need to be effectively integrated into the planning of the
control system.

In the absence of a common interface standard, the large number of different device types
and suppliers within a control system project makes the configuration task difficult and time-
consuming. Various different tools have to be used (see Figure 1). The user requirement for
consistency of data, documentation and application configurations can only be guaranteed by
intensive and costly system testing.

A commfon location for service and diagnostic tasks in the control syst
the fungtional capabilities of available fieldbus devices nor does i
device ¢r module-specific tools can be integrated into other syste
device-gpecific tools can only be connected directly to a specifi
specific|field device type.

does not-fully cover
Jifferent

ically,
tly to a

00 ‘device types

|

Tool 2

Device description
Function block
Device addresses

Deviceparamet
Device

IEC 1047/09

Figure 1 — Different tools and fieldbusses result in limited integration

4.2 Objectives of FDT
4.2.1 General features

Full integration of fieldbus devices or modules into automation systems requires a
communication path from central engineering or operator terminals via the system and
fieldbusses to the individual field devices.

FDT supports:

+ central facilities for planning, diagnostics and service with direct access to all devices;

* integrated, consistent configuration and documentation of the automation system, its
fieldbusses and devices;

« organization of common data for the automation system and the field devices;
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+ central data management and data security;
+ simple, fast integration of different device and module types into the automation system.

Integration of field devices into the engineering systems of automation technology can cover a
small set of configuration, service and diagnostic functions as well as large set of functions.

4.2.2 Device and module manufacturer benefits

FDT technology allows integration of individual device and module properties, including
specific characteristics and special features for different device and module types. Planning
and service tools provided by the manufacturer can be integrated as device or module-
specific software components into the engineering system. The manufacturer is able to define
the conffi ' ' f f i f ance of
devices

This redquces the costs for the manufacturer, as one standardized
to suppprt configuration, service and diagnostic functions for tt

bis able
omation

system. tations,
which R 5 in the
absencg of a standard.

4.2.3

The con 5 for the
integrat and/or
device-4

—

EC001 JC001
Reactor

a3
65 mm
T3 eo

vﬁ- I :
3 |

=
i

>10 manufacturers
>100 device types

IEC 1048/09

Figure 2 — Full integration of all devices and modules into a homogeneous system

4.2.4 Other applications

Although FDT is primarily designed to control device functionality and for accessing data to
configure parts of the control system, FDT interfaces can be used in many places within an
application. At the lowest level, they can get raw data from the devices and modules in a
SCADA, DCS or PLC to configure the bus master. At a higher level the Frame Application can
start device specific diagnosis applications via the DTM. The architecture and design makes it
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possible to build and to integrate scalable DTMs, where the functionality depends on the
capabilities of the device.

4.3 FDT model
4.3.1 General

FDT facilitates the interaction between device-specific software components, fieldbus
interface-specific software components and host systems (see Figure 3).

* The device-specific software components are called Device Type Managers (DTMs).

+ The fieldbus interface-specific software components are called Communication Channels

+ Thelhost systems are called Frame Applications.

DTM applications

Q

Parameters

5

Diagnosis

4
1

Storage

Communication
Channel

@ Fieldbus Interface

Figure 3 — General architecture and components

Devices
IEC 1049/09

A Frame Application provides the runtime environment for the DTMs. Typically, the Frame
Application comprises client applications that use DTMs, a database for persistent storage of
device data, and a Communication Channel to the field devices. Client applications are single
applications focusing on specific aspects such as configuration, observation, channel
assignment, and using the service provided by the DTMs.

A DTM encapsulates device-specific software applications and protocol specific definitions.
Thus a Frame Application is able to handle any type of device by integrating corresponding
DTMs without the need for device or fieldbus specific knowledge.
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Device and module-specific software components are of several types to cover integration of
products commonly used in automation systems. DTM objects can, for example, represent
normal measurement and control devices. There are specializations of DTMs which represent:

e software entities or function blocks that are movable and may be hosted by different
modules in a network, also known as Block DTM (BTM) objects;

e modular equipment combinations, such as I/O stations with plug in boards to provide
combinations of I/O and control functions also known as Module DTM objects.

A Communication Channel represents the entry point to a fieldbus or point-to-point
communication. It provides fieldbus interface independent services. In general, the protocol
specific services are mapped to the serwces prowded by the channel The services may be
used by—the . A or—or—a—DbDHv—to—exchange—data—with—a—con rected—device or to
initiate @

FDT deffi ich is

exchang t some

exchang pendent

fieldbusges is defined profile

integrat nd data

formats ilon.

The main features of the FDT concept are

e Fran eracting
with|the control system, maintenanc

e DTM i modular
devites, software components (functi

e nested communicati us and

hierarchical networks ield devices are connected. Thig is the

back n the standard;
e graphi ide interactive access to the functionality of the
intelli i Yevice its'D 0 the human beings. These aspects are represented

by s

4.3.2
Frame 4 icati i runtime environment for the FDT system. Depending on the
intended” us ame  Applications may have different appearances (e.g. staphdalone

configunation ang ineering system). The following general requirements apply to al|l Frame

e devifeland module-specific knowledge is not necessary;

e ability to manage all DTM instances and store instance data;

e ability to manage and create DTM communications and connections (including any
necessary message routing);

e guarantee of system-wide consistent configuration;
e enables multi-user and server/client operation (optional);

o takes care of data versions and consistency.

FDT is a specification to facilitate the interaction between device-specific objects (i.e.
presentation and DTM) and the Frame Application. This is shown in Figure 4.
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DTM User Interface
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A Frame Application provid vent for device specific objects. Typically,
the Frame Application [cO S ication’s that use DTMs, a database for pgrsistent

storage|of device ilata, and

Client applications“are sing plications’ focusing on specific aspects such as configuration,

observation, cha ignment,” and” using the functionality provided by the DTM as a
server.

NOTE T guishes between the specification of the interactions between objects (e.g.
Frame Appfli the implementation technology for the implementation of those ¢bjects. It

specifies jects are expected to provide to client applications that use them.
4.3.3
DTM objjects are supplied by the device manufacturer together with the device. The fpllowing

properti€s are characteristic for the DTN

generally not a standalone tool;

graphical user interfaces as defined by this specification;

all rules of the device are known;

all user dialogs are contained;

user interface (multilingual including help system);

parameter validity check (also depending on other device-specific parameters);

automatic generation of dependent parameters;

processing sequences are defined for complex calibration, and setup procedures where

needed;

reading and writing of parameters from/to the field device;
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e provision of the type-specific data for establishment of communication;

e provision of device/instance-specific data, for example to be used in function planning;

e device or instance specific documentation;
e no direct connection to any other device;
e no information on the engineering environment;

e support for one or more device types.

Each device manufacturer chooses the number and range of functions for a DTM, as required
t Ieast one field

by the f
device.
the entire product range of a manufacturer. Communication (via the \%
control system) and data management are handled via the interface

Within the framework of overall system planning or plant manag
integrated into the appropriate engineering tool. To avoid d
access py standalone tools and the system’s engineering
not recommended. Parallel standalone operation ma
example when migrating from a standalone tool to a

A DTM|is installed as a component of an eng
manages the device instances, and |
the comlponent with device-specific task
as ‘Frame Applications’.

4.3.4 Communication

The IEQ 62453 series s
betweer

Frame papplicatio ;
Frame A pplicati@c '

DTMs c
based g
can mgq
Figure §).

s act as servers.

S

odule-specific application called
s, operator stations or standalone tog

erver

vays be
parallel
ces are

on that

gupports

erred to

eraction
a DTM.
Is. The

ications

orovided by one or more manufacturers. Frame Applications
ultiple DTMs provided by one or more manufacture

rs (see

Frame DTM Frame
Application Server Application
Engineering Vendor B Operater Station
vendor #1 vendor #1

m
Server

Frame
Application
Standalone Tool
vendor #2

Figure 5 — General FDT client/server relationship
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DTMs are composed of a server object and accompanying objects, this represents the device
and block as viewed from an external application. The server object represents the accessible

set of device and block functionality.

There are two different types of channels, the Communication Channel and the
Channel.

Process

The Communication Channel object provides access to the fieldbus and is communication

technology dependent.

The process channel provides information about the 1/O values of a device or module (e.g.

access, units, range and label). This information is needed for the client application to provide
the correct context of the parameter for visualization.
The DTM representing the device, block or module behavior nication
Channe] for data transaction (i.e. DTM are communication clients). vice is
directly |connected to a fieldbus the FDT object hierarchy is as’sho at the right
side. THe DTM communicates to the device using the Communication . e device is
plugged to a communication hierarchy (Figure 6 left side) i d at the
software side using according FDT objects. Each fieldbus-i Commujnication
Channe| and the crossover between the fieldbusse ) in this example a
gateway DTM. The device DTM does not recogniz i unication higrarchy.
According to this model, the device DTM mai S ionality of the device and the
used Cqgmmunication Channel object ~ icati
The DTM provides the Process Chann ation about the 1/0 parpmeters
(i.e. DM are information servers). s the semantic information to the
applicatjon using the Process Channel.
SCADA/DCS
Q using FDT Frame
& \NE O Cramel
Gat(ﬁay e >
\w\) LD
|| Communication
Channel
HDevice DTM - " 3
= Device DTM

* Label

* Range

« Units

« Access

information

IEC 1052/09
Figure 6 — Typical FDT channel architecture

Each Process Channel provides information to access and interpret about device specific 1/0

values (e.g. data types, ranges, alarms, etc.), (see Figure 7).
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parameter 1

parameter 2

parameter 3

IEC 1053/09

Figure 7 — Channel/parameter relationship

These 1/O value related parameters contain all information a Frame ion needs for the
integration of the 1/0 data of a device. In general, Process Channels ameters
to descfibe the 1/O data are not the data sources - they are just\repre i r them.

These parameters should be thought of as simply specifying , not as
the actdal source of the data that the address references.

4.3.5 Presentation object

The presentation object provides optional a graphical i TM and
Commuhication Channel. The presentation objeg S e Frame
Applicafion or it can be an object that r e Frame Application (e.g. a

standalgne executable).

5 Structure of the IEC 62453 se

51 Structure overvie

In additjon to this overvi ace specification has several parts as shown in

Figure §.

g
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Figure 8 — Structure of the IEC 62453 series
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The FDT interface specification describes interfaces between device specific objects (DTM
and presentation object), client applications (within the Frame Application) and the FDT
channel (communication functions). The interfaces are based on services, which carry the
commands and information required by the client server interactions.

The IEC 62453 series is structured to separate the objects, client applications and channel
service specifications from their mapping to any specific implementation technology.

Separate parts of the IEC 62453 series are used as follows:

e concepts and details of objects and services are specified in Part 2;

e communication profile integration for different communication services-are specified in

parts 3xy;

e object model integration profiles implementation technologies are specified" 4x;

e communication implementation for common object model fo dnication
servjces are specified in parts 5xy.

The IEQ 62453 series includes the following parts:

Part 1: Overview and guidance
Part 2: Concepts and detailed description
Part 301: Communication profile i

Part 302: Communication profile integ

Part 303-1: Communication profile integratio P 3/1 and CP 3/2

Part 303-2: Communication profile integration 84 CP 3/4, CP 3/5 and CP B/6
Part 306: icati ffe<in g C 61784 CPF 6

Part 309: icati FC 61784 CPF 9

Part 315%: [ ite_integration — IEC 61784 CPF 15

Part 41: ; ati jle — Common object model
Part 501: Municatio e tion for common object model — IEC 61784 CPF 1
Part 502: mmun ¢ entation for common object model — IEC 61784 CPF 2
Part 503-1: ¢ [ implementation for common object model — IEC 61784 CP 3/1

Part 501 CP 3/4,

Part 506: ommunication implementation for common object model — IEC 61784 CPF 6
Part 509: Communication implementation for common object model — IEC 61784 CPF 9
Part 515: Communication implementation for common object model — IEC 61784 CPF 15
Part 61: Device Type Manager (DTM) Styleguide for common object model

The remainder of Clause 5 describes the principle content of the parts.

5.2 Part 2 - Concepts and detailed description

Part 2 is the FDT interface specification. It contains abstract specifications of all objects, their
behavior, their interface services and interactions. IEC 62453-2 is normative.
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5.3 Parts 3xy — Communication profile integration
5.3.1 General

IEC 62453-3xy specifies the communication service for an FDT application. Implementation of
these features requires suitable profiles from appropriate technologies. These communication
implementation profiles are specified in the related parts of IEC/TR 62453-5xy.

The IEC 62453-3xy parts have normative content and at least one communication technology
profile is required for a working implementation.

NOTE The initial specification includes several communication technology profiles and additional profiles can be
added in future editions of this Part

5.3.2 Communication profile integration — IEC 61784 CPF 1

IEC 62453-301 provides information for integrating FOUNDATION
the FDT| interface specification (IEC 62453-301).

nolpgy into

5.3.3 Communication profile integration — IEC 61784

IEC 62453-302 provides information for integrating hterface

specification (IEC 62453-302).

rati

5.3.4 Communication profile integ

IEC 62453-303-1 provides information for int 3US3 technology into the FDT
interfac¢ specification (IEC 62453-303

5.3.5

IEC 624 9 i ntegrating PROFINET4 technology into the FDT

interfac

5.3.6

IEC 624 ide 1 or integrating INTERBUS®5 technology into the FDT

interfac ificati )

1 FOUN nization).
This if orsement
by IE the same
result

2 cIp™| sS4 trade name of Open DeviceNet Vendor Association, Inc. This information is givep for the
convenience of users of this document and does not consiitute an endorsement by TEC of the trademark holder
or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name CIP™. Use of the trade
name CIP™ requires permission of Open DeviceNet Vendor Association, Inc.

3 PROFIBUS logo is the registered trade mark of PROFIBUS International (Pl). Pl is a non-profit trade
organization to support the fieldbus PROFIBUS. This information is given for the convenience of users of this
document and does not constitute an endorsement by IEC of the trademark holder or any of its products.
Compliance to this profile does not require use of the tradename PROFIBUS. Use of the tradename PROFIBUS
requires permission of the tradename holder.

4 PROFINET logo is the registered trade mark of PROFIBUS International (Pl). Pl is a non-profit trade
organization to support the fieldbus PROFIBUS. This information is given for the convenience of users of this
document and does not constitute an endorsement by IEC of the trademark holder or any of its products.
Compliance to this profile does not require use of the tradename PROFIBUS. Use of the tradename PROFIBUS
requires permission of the tradename holder.

5 "INTERBUS is the trade name of Phoenix Contact GmbH & Co. KG., control of trade name use is given to the
non-profit organisation INTERBUS Club (http://www.interbusclub.com/). This information is given for the
convenience of users of this document and does not constitute an endorsement by IEC of the trademark holder
or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name INTERBUS. Use of the
trade name INTERBUS requires permission of the INTERBUS Club.
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5.3.7 Communication profile integration — IEC 61784 CPF 9

IEC 62453-309 provides information for integrating HART®S6 technology into the FDT interface
specification (IEC 62453-309).

5.3.8 Communication profile integration — IEC 61784 CPF 15

IEC 62453-315 provides information for integrating Modbus®7 technology into the FDT
interface specification (IEC 62453-315).

5.4 Parts 4x — Object model integration profiles

5.4.1 General

IEC 62453-2 specifies the object behavior requirements and client/server fu an FDT
applicatjon. Implementation of these features requires suitable profiles ropriate
technolggies. These object implementation profiles are specified\i larts  of
IEC 624/53-4z.

The IEQ 62453-4z parts have informative content and explai 53, Part
2 which are necessary to implement FDT based o Part 4x

defines |a specific technology, Part 41 specifies the implementati profile for a ¢gommon
object model technology.

NOTE The initial specification includes one<objest mddel" profile .and gti
editions of IEC 62453.

in future

5.4.2

IEC/TR [62453-41 contain 2 provided by implementation technology
dependeéd interfaces, for examplé E 3-41 is informative and therefore[a TR.

5.5 Pjarts 5xy — Co ati ile implementation

5.5.1 Genera@

IEC/TR|62453-5 es th ementation syntax of the communication service for an
FDT application. AU implementation profiles are based [on the
commuiicatigh serwices ed in various parts of IEC 62453-3xy.

The IEC 52453 arts have informative content and at least one implementatjon of a
communicati X gy profile is required for a working implementation.

NOTE The nitial specification includes several communication technology profiles and additional profilgs can be
added in {uture’editions of this Part.

5.5.2 Communication profile integration — IEC 61784 CPF 1

IEC/TR 62453-501 provides the syntax for integrating FOUNDATION Fieldbus®8 technology
into the FDT interface specification (IEC/TR 62453-501).

6 HART ® is the trade name of the product supplied by HART Communication Foundation. This information is
given for convenience of users of this document and does not constitute an endorsement by IEC of the product
named. Equivalent products may be used if they can be shown to lead to the same results.

7 Modbus is the trademark of Schneider Automation Inc. It is registered in the United States of America. This
information is given for the convenience of users of this document and does not constitute an endorsement by
IEC of the trademark holder or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the
trademark Modbus. Use of the trademark Modbus requires permission from Schneider Automation Inc.

8 FOUNDATION® Fieldbus is the trade name of the consortium Fieldbus Foundation (non-profit organization).
This information is given for the convenience of users of this document and does not constitute an endorsement
by IEC of the product named. Equivalent products may be used if they can be shown to lead to the same
results.
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5.5.3 Communication profile integration — IEC 61784 CPF 2

IEC/TR 62453-502 provides the syntax for integrating CIP™9 technology into the FDT
interface specification (IEC/TR 62453-502).

5.5.4 Communication profile integration — IEC 61784 CP 3/1 and 3/2

IEC/TR 62453-503-1 provides the syntax for integrating PROFIBUS 10 technology into the FDT
interface specification (IEC/TR 62453-503-1).

5.5.5 Communication profile integration — IEC 61784 CP 3/4, CP 3/5 and 3/6

IEC/TR 8245356 : he—SyRtax—fori
interfac¢ specification (IEC/TR 62453-503-2).

5.5.6 Communication profile integration — IEC 61784 CPF 6

eehfrotogy the FDT

IEC/TR [62453-506 provides the syntax for integrating INTERBUS® ‘ he FDT

interface¢ specification (IEC/TR 62453-506).

5.5.7 Communication profile integration — IEC 6178

IEC/TR|62453-509 provides the syntax for integra R he FDT

interfac¢ specification (IEC/TR 62453-509).

5.5.8 Communication profile integrati

IEC/TR[62453-515 provides the synt
interfac¢ specification (IECAR 62453-

10

11

12

13

14

X fo@ a

CIP
con
hold
the 4

pen DeviceNet Vendor Association, Inc. This information is givep for the
pment and does not constitute an endorsement by IEC of the {rademark
pliance to this profile does not require use of the trade name CIP[™. Use of

ires permission of Open DeviceNet Vendor Association, Inc.

PR(Q égistered trade mark of PROFIBUS International (Pl). Pl is a non-profit trade
orggnization-te_support the fieldbus PROFIBUS. This information is given for the convenience of users of this
docyment and does riot constitute an endorsement by IEC of the trademark holder or any of its|products.
Conlpliance to this profile does not require use of the tradename PROFIBUS. Use of the tfadename
PRQEIBUS requires permission of the tradename holder.

PROFINET logo is the registered trade mark of PROFIBUS International (Pl). Pl is a non-profit trade
organization to support the fieldbus PROFIBUS. This information is given for the convenience of users of this
document and does not constitute an endorsement by IEC of the trademark holder or any of its products.
Compliance to this profile does not require use of the tradename PROFIBUS. Use of the tradename
PROFIBUS requires permission of the tradename holder.

INTERBUS is the trade name of Phoenix Contact GmbH & Co. KG., control of trade name use is given to the
non-profit organisation INTERBUS Club (http://www.interbusclub.com/). This information is given for the
convenience of users of this document and does not constitute an endorsement by IEC of the trademark
holder or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the trade name INTERBUS.
Use of the trade name INTERBUS requires permission of the INTERBUS Club.

HART ® is the trade name of the product supplied by HART Communication Foundation. This information is
given for convenience of users of this document and does not constitute an endorsement by IEC of the
product named. Equivalent products may be used if they can be shown to lead to the same results.

Modbus is the trademark of Schneider Automation Inc. It is registered in the United States of America. This
information is given for the convenience of users of this document and does not constitute an endorsement by
IEC of the trademark holder or any of its products. Compliance to this profile does not require use of the
trademark Modbus. Use of the trademark Modbus requires permission from Schneider Automation Inc.
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5.6 Parts 6x — DTM style guides
5.6.1 General

Besides the technical specifications provided in IEC 62453-2 and IEC/TR 62453-41 guidelines
are provided that supports a consistent look and feels of DTMs.

The IEC 62453-6z parts have informative content and explain the additions to IEC 62453
which are necessary to implement a consistent look and feel based on a specific technology.
Each Part 6x defines support for a specific technology, Part 61 specifies the style guide for a
common object model technology.

5.6.2

IEC/TR entation
technolgq

6 Rel

Field devi industrial
automar industrial
automati cted by
communi

A comr G xt level
controllers, which are typically prograpam istri control
systems i 3M'S : i ols and
the com bols are
also loc

In large : system
such ap Etherne i i - i izati , | central
engineering tools d i i . i i i i without
a contrqdller, as descr ab i i - systems
through i

Addition (MES),
enterpri ms with
access
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PPS, MES, ... Relevant
O — ERP and Spread sheet Standards

i i oftware
‘ Production planning softw. IEC 62264
* OPC UA

s T

IEC 62453
= Engineering, Commis- Host systems
era . . "
sioning, operation, (SCADA, DCS, IEC 61131-3, IEC 61499
maintenance, optimi- PLC programming
<D zation environment) SO 15745, IEG.61916H,

into aut
implemd

Device

be implq
62390).
1/IEC 6

progranin

IEC 618
IEC 611
function

EthernetL Rl ‘[ J

_ Gateway, Contro

L S (e.g. PLC, DCS)
eldbus 1

EC 61158/61784
IEC 62026

IEC 61800-7, IEC 619

IEC

61915-1, IEC 61800-7 series, IEC 61804-2 and
on standards are covered by IEC 61158 and IEQ
IEC62026 series. IEC 61131 series covers languag
The standards I1SO 15745, |EC 61804-3, IEC 61519

50,

IEC 62390, IEC 618014-2,

15-x

1055/09

devices

nded to
IEC/TR
61784-
es for
-1 and
of both

and\IEC 61499 series can be used for design and programming of higher

S in‘eperation; commissioning and maintenance stations.

This standard, the IEC 62453 series provides generic interfaces to various host applications

needing

to interact with field devices and their related control functions.

Higher level applications such as MES and ERP are reflected in IEC 62264 series.

Table 1

gives a short summary of the above-mentioned standards:
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Table 1 — Overview of related standards

IEC 61131-3 This standard describes the textual programming languages Structured Text and Instruction List
as well as the graphical languages Ladder Diagram, Function Block Diagram. All languages work
together with a common software model of the PLC and common elements such as variables and
tasks.

IEC 61158 IEC 61158 is a collection of multiple fieldbus and Ethernet based industrial communication
specifications. These communication systems represent the actual state of the art of industrial
communication.

IEC 61499 Function blocks for industrial measurement and control systems. General function block model

series using an event driven architecture.

IEC 61784- 1 / IEC 61784-1/IEC 61784-2 describe communication profiles of certain fieldbusses based on the

|EC 6178 c\pahifina“r\ho of lEC R11RQ. /

IEC 6180(4-7 IEC 61800-7-n is a generic interface and profiles for power drive syste Part 7- eneric

series interface definition for power drives, Part 7-2 specifies a number of péwer drijv Part 7-3
specifies the mapping of the profiles and interfaces in Part 7-1 an 7-2 to wo network
communication technologies such as IEC 61158.

IEC 61804-2 This standard specifies FB by using the device model whichddefin n
IEC 61804-2 conformant device and conceptual specifications of FB I , gctuation
and processing. This includes general rules for the ess nt| , [whilst
avoiding details which stop innovation as well as spem atio tors.
This Part of IEC 61804 provides conceptual Funci c } mapped
to specific communication systems and their ac ompanyin definiti DS.

IEC 61804-3 ich

. The
t
m
, on mode, Calibration;
example, ;
IEC 61850 Wation and systems in substation " is the global standard for
series i mation exchange for substation automation. IEC 61850 serigs has
ard for modeling of power systems information, for exchanging information
nd for the configuration of systems and devices applied in the whole ¢lectrical
chainYInformation produced and consumed by substations are modeled ag logical
ta Obj cts and data attributes.
IEC 619153-1 g\s@itchgear and control gear device profiles for networked industrial devicep — Part
neralYyules for the development of device profiles* defines a frame work for comrhon
representation of networked industrial devices including a profile template for documentgtion.
Main focus |s drawn to the above-mentioned device classes. This representation foIIows1he
prineiptes—giventr-thetEGHR-62300—-Cemmen—autemation-deviee—Rrofile-guidetine=—also refer
to ISO 15745.
IEC 62026 “Low-voltage switchgear and control gear — Controller-device interfaces (CDlIs)" specifies
series communication interfaces between low-voltage switchgear, control gear, and controllers (e.g.

programmable controllers, personal computers), for use in industrial automation applications. Part
1 specifies common requirements for CDlIs, while subsequent parts specify several CDIs
technologies, using a common document structure as defined in Part 1.

IEC/TR 62390

This technical report provides guidance for the development of device profiles for industrial field
devices and control devices, independent of their complexity. This guideline focuses on the
functional aspects of the device. It is a recommended outline for use by standardization product
committees, fieldbus consortia and product manufacturers to develop and provide profiles for
networked devices. Some aspects of this guideline may also be applicable to stand-alone
devices. It is the intention of this guideline to provide a common and more generic way to publish
device information and behavior.

ISO 9506-1

Manufacturing Message Specification (MMS). MMS specifies structure for messages required to
control and monitor intelligent electronic devices. It is an OSI| Reference model layer 7
specification.
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ISO 15745

"Open system application integration framework”, the first Part defines the generic elements
and rules for describing integration models and application interoperability profiles, together with
their component profiles - process profiles, information exchange profiles, and resource profiles.
The others parts define the technology specific elements and rules for describing both
communication network profiles and the communication related aspects of device profiles based
upon particular fieldbus technologies. This standard specifies a device model, which is supported
by an XML schema allowing the production of an XML device description file.

ISO/IEC 1

9501 | “Information technology — Open Distributed Processing — Unified Modeling Language (UML)”".

frequently used in international standards.

UML provides means for the specification of objects, their relations and behavior. UML is

The standards have various relationships to each other as shown in Figure 10 and Table 1. In
Figure 10 solid lines are used to represent normative references, and dashed lines represent

informat
grouped

e indu

e Mmea

e devi

The co
device 9
standar

As sho
function
commur

ISO/IEQ
the forn
Table 1

under three headings:

5trial communication;
surement, actuation, field control and device profile;

Ce description.

necting lines show which industrial commu
tandard. IEC/TR 62390 is shown as a bridgi

vn, this IEC 62453 series
s, devices description and con
ication profile families of IEC 6

tandards for field
DTM. Similarly it car

Device description

rds are

ch field
related

device
use all

ised for
ribed in

IEC 61850
\(s\gbgz-\\ IEC 61850
IEC 61915-1
CM IEC 61915-1
IEC 62390 IEC 61804-3
IEC 61800-7
lEc}ws\}—» IEC 61784
ISO 15745
IEC 61804-2
ISO/IEC
IEC 61131-3}-— IEC 62453 19501:2005
3
IEC 61499
Dependencies between standards, arrows shows in the dependent one
fffffff Loosely coupled standards IEC 1056/09

Figure 10 — Standards related to IEC 62453 — grouped by purpose
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7 Migration to DTM

Industrial systems use many different field devices and modules ranging from simple 1/0O

sensors to complex, modular remote-1/Os and drives. These devices and modules
grouped into four categories of complexity:

a) simple devices that communicate only cyclically, for example a light barrier;

may be

b) adjustable devices with fixed hardware and software, for example a pressure transducer;

c) adjustable devices with modular hardware but fixed software blocks, for example
1/0O;

remote

d) adjustable devices with modular hardware and programmable software blocks, for

example a complex servo-drive.

These different devices come with different kinds of descriptions of

devices|provide. FDT enables all these devices to be integrated. into
DTMs ip a unified way. For instance, simple devices of categ
sufficiently described by existing device descriptions (files~containingy\
device g¢apabilities). It is possible to develop ‘generic DTY hat ca
descriptions and make the contained information and
its user] Once a generic DTM for a specific devic
moduleg supporting this description can be integrated

(isting sth ohe tools. FDT prov

Devices|
interfac exFDTxinterfaces and to build DTM
existing S h external tools can use this a

to migrg
should he a DTM, which proyides as w

Each dd

e retai
o oOffeq

e build
devi

device
em and
ped, all

des the
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pproach
igration

options

ling the
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generic DT

Standalone
Tool

specific DT
‘from scratch’

IEC 105§/09
Key
DD - Devjce description

Figure 11

8.1 Architectur
The FDT functioné}y 3

of this standard. Thg

h Part 2

e mair
e theirn
e theirn

e desgription of) services and service primitives of all FDT elements together with their
mangdatory~ahd optjonal arguments. The arguments are structured data types.

Each implementation technology dependent detail of the services is described in Part #1. This
means that the syntax of the service primitives in detail as well as the interface definition for
FDT is specified.

8.2 Dynamic behavior

Dynamic behavior of an FDT system is described in Part 2 using sequence diagrams to show
the interactions using abstract message names.

The details of these interactions are described in Part 41 using the syntax defined in the FDT
IDL.

Dynamic behavior of a DTM as well as the management of data is described in terms of state
machines in Part 2. While Part 2 describes the abstract aspects of the DTM behavior as state
machine, Part 41 describes the details of the states and transitions using the syntax of the
service mapping to the interface methods.
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Part 41 describes additional implementation specific dynamic behavior.

8.3  Structured data types

The service primitive arguments are structured data types. They are described in Part 2 as
abstract data types. Part 41 describes them in terms of XML schemas.

8.4 Fieldbus communication

The Communication Profile Family (CPF) specific service primitives are transmitted using
Communication Channel mechanism which is described in principle and with the abstract
arguments in Part 2. Part 41 contain the implementation dependent specification of the syntax
Of the C ||||||u||ibatiun C;Idllllci bCIVibC plilllitivcb.

All CPF|specific services and service primitives are described in part ith their
mandatpry and optional arguments. Parts 5xy contain the impleme chema
necessgry to transmit the communication service primitives descrih rt 3xy.

&
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Annex A
(informative)

UML notation

A.1  General

Note
contains information to people reading the UML diagram (or model). Notes provide additional
context to help explain details that are not apparent in the diagram (see Figure A.1).

NOTE |————-

IEC 1058/09

Figure A.1 — Note

A.2 (Class diagram

The claps diagram is one of the UML specifica hich are
used in [the class diagrams of IEC62453 a ) j

Class
is a depcription of a set of objects

relationghips, and semantics (see Figure A%

ame attributes, operations, methods,

Attributes

Methods
IEC 1059/09

igure A.2 — Class

Abstrad

is a cla directly instantiated and is used only for specification purposes. A
class is ractif it has™o instances. An abstract class is only used to inherit from. Abstract
classes d by an italicized class name.

Association
is the semantic relationship (between two or more classifiers) that specifies connections
among their instances (see Figure A.3).

Class1 Class2

Association

IEC 1060/09

Figure A.3 — Association

Composition

is a form of symmetric association that specifies a whole-part relationship between the
composition (whole) class and a subordinate (part) class in which removing the whole also
removes the parts (see Figure A.4).
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Composite Class Composition Part Class

-

IEC 1061/09

Figure A.4 — Composition

Aggregation
is a form of asymmetric association that specifies a whole-part relationship between the
aggregate (whole) class and a subordinate (part) class (see Figure A.5).

Depend

Class Aggregation aggregated Class
Ko

Figure A.5 — Aggregation

ency

is a form of association that specifies a dependency relati g between two clas|

arrowhe

Genera
is the t4
that is f
classes
Inherita

ad can be used to indicate an asymmetric de

Class1

ization
xonomic relationshi
Llly consistent

packages e
nce (seere A

at adds additional information. It is
ments. The construct is also use to q

Abstract class

Generalization
(or Inheritance)

ses. An

element
ised for
lescribe

Toncrete Class

Interface2 O

IEC 1064/09

Figure A.7 — Abstract class, generalization and interface

Interface
is a mechanism used to conveniently package and reuse a collection of methods (method
signatures) and constants. An interface is an abstract class that only contains method
signatures and can also contain constants. There is no underlying implementation for the
methods. Essentially, an interface is a promise to implement a standard package of methods
and constants. An interface may be inherited by an abstract class as well as by a concrete
class may also implement an interface. In Figure A.7, the concrete class implements
Interface1 (inherited with abstract class) as well as Interface2.
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Multiplicity

multiplicity specification is shown as a text string comprising a comma-separated sequence of
integer intervals (see Figure A.8), where an interval represents a (possibly infinite) range of
integers, in the format: lower-bound .. upper-bound where lower-bound and upper-bound are
literal integer values, specifying the closed (inclusive) range of integers from the lower bound
to the upper bound. In addition, the star character (*) may be used for the upper bound,
denoting an unlimited upper bound.

Class3

Multiplicity

™~
e

Class4

10

Figure A.8 — Mul C

A.3 $tatechart diagram

The stajechart diagram is a graph thatreprese ate machine. States and varioys other
types of| vertices (pseudostates) in the|stat o) ph are rendered by approprigte state
and pseudostate symbols, i i rendered by directed arcs thjat inter-

connect/them (see Figure

9,

Initial state

Transition1

)

Transition2

é Final state
IEC 1066/09

Figure A.9 — Elements of UML statechart diagrams

A state is shown as a rectangle with rounded corners. Optionally, it may have an attached
name tab.

An initial state (pseudostate) is shown as a small solid filled circle.
A final state is shown as a circle surrounding a small solid filled circle (a bull's eye).

A composite (super) state is shown as a rectangle with rounded corners, containing two
small ellipses. Such a state is composed from a set of sub-states, which in turn are connected
by transitions.
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Composite state
o o

IEC 1067/09

A.4 Use case diagram

stem. |t
tax that

A use fcase diagram is a class diagram for specifying requi
containg actors, use cases and their relations. The following-Afi
is used throughout this specification.

h
«include»
I

|
|
I' Use Cases
|

Sub UseCase

Figure A.11 — UML use case syntax

IEC 1068/09

An actor is shown as a person. It can represent a human being or an external other system
interaction with the system which is specified.

A use case captures a functional requirement by way of describing the interaction between
actor and the system. If complex interactions are composed from more simple interactions,
this is shown by ‘include’ relation.

An inheritance relation is shown as a dashed line with a triangle at the parent, i.e. more
general element. Inheritance between actors is used in this standard to describe that one
actor ‘inherits’ the permissions to execute certain use cases of another actor.
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A.5 Sequence diagram

The sequence diagram is a diagram that depicts an interaction by focusing on the sequence
of messages between objects on the lifelines.

Object 1 Object 2

Message
» Local message

Message /<
[] < Comment x
—

IEC 1069/09

A

%:

Object i

ification, a full arrow is used to dgpict the
synchronous or asynchronous harldling of

A mess
general|occurrence of

the message.
The sedquence of ; e efined by the order of messages starting from the top of the
diagram.
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Annex B
(informative)

Implementation policy

B.1 General

FDT technology is based on component technology with components (software modules)
being provided by different manufacturers for integration into a complete system. The
suppliers of FDT based software are responsible for the conformance of the software
modules. _System integrators and/or technology organizations are respopsible to provide a
sufficient integration framework and test programs or certification process that enables the
separate modules to be integrated efficiently and securely.

@%

24
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

SPECIFICATION DES INTERFACES DES OUTILS
DES DISPOSITIFS DE TERRAIN (FDT) -

Partie 1: Vue générale et recommandations

AVANT-PROPOS

1) La CEI (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mordiale Nde nerfnalisation
compgsée de l'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités natio El./|La CEIl a
pour i dans les
domai Normes
intern ibles au
public iée a des
comitg iciper. Les
organ articipent
égale on (1SO),
selon

2) Les dg a mesure
du pog de la CEI
intére

3) Les P t agréées
commkg ue la CEI
s'assy ponsable
de I'é

4) Dans s toute la
mesu blications
nationfales et reglonales blications
nationfales ou régionales correspon

5) La CEl b pas sa
respomsabilité pour les

6) Tous les utilisat fion.

7) Aucurle responsa iliaires ou
mandataires, y com is s § Comités
nationfaux de la out autre
dommjage de quelq 5 les frais
de justice) etAe CEl ou de
toute F

8) L'attenti blications
référeneé

9) L’attenti 5 ¢ fait que certains des éléments de la présente publication de la CEIl peuvent faire
I'objet] de droits opriété intellectuelle ou de droits analogues. La CEl ne saurait étre tehue pour
responsable de ne pas7avoir identifié de tels droits de propriété et de ne pas avoir signalé leur existenge.

La Nornteimtermatiomate CEH62453-taeteStabtie par tesous=comite 65Etesdispousitifs et

leur intégration dans les systémes de I'entreprise, du comité d’études 65 de la CEIl: Mesure,
commande et automation dans les processus industriels.

Cette partie, conjointement avec les autres parties de la premiére édition de la série
CEI 62453 annule et remplace la CEI/PAS 62453-1, la CEI/PAS 62453-2, la CEI/PAS 62453-
3, la CEI/PAS 62453-4 et la CEI/PAS 62453-5 publiées en 2006, et constitue une révision
technique.

La présente version bilingue (2012-12) correspond a la version anglaise monolingue publiée
en 2009-06.

Le texte anglais de cette norme est issu des documents 65E/123/FDIS et 65E/136/RVD.
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Le rapport de vote 65E/136/RVD donne toute information sur le vote ayant abouti a
I'approbation de cette norme.

La version francgaise de cette norme n’a pas été soumise au vote.
Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 2.

Une liste de toutes les parties de la série CEIl 62453, publiée sous le titre général
Spécification des interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT), peut étre consultée sur
le site web de la CEI.
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Le comite—a—deécidé—gquete—contenu—de—cettepublicatiorne—sera—pas—moediic
h» dans

résultat|de maintenance indiquée sur le site web de la CEIl sous «http://
les données relatives a la publication recherchée. A cette date, la publicatio

(0%

* reconduite;

* supprimée;

* remplacée par une édition révisée, ou
*+ amepdée.

O
IMPORTANT - Le logo "colour insi ur la/page de couverture| de
cette publication indique qu'elle conti isont considérées comme
utiles 3 une bonne compréhension de son contenu."Les utilisateurs devraient, par
conséquent, imprimer cette publication ilisant une imprimante couleur.



https://iecnorm.com/api/?name=e8fcabcbf63d0d0f8c7d1af737fab32a

_ 44— 62453-1 © CEI:2009

INTRODUCTION

L'automation de l'entreprise nécessite deux flux de données principaux: un flux de données
“vertical” a partir du niveau d'entreprise en bas vers les dispositifs de terrain y compris les
signaux et les données de configuration, et une communication “horizontale” entre les
dispositifs de terrain opérant sur les mémes technologies de communication ou des
technologies de communication différentes.

Avec l'intégration de bus de terrain dans les systémes de commande, il y a quelques autres
taches qui nécessitent d'étre effectuées. En plus des bus de terrain et les outils spécifiques
des dispositifs, il est nécessaire d'intégrer ces outils dans des outils d'étude ou de
planification a I'échelle d'un systéme de plus haut niveau. En particulier, pour une utilisation
dans dgs systémes de commande vastes et hétérogénes, généralement [dans™e dentaine de
I'industrje des processus, la définition claire des interfaces d'ingénier i sontfaciles a
utiliser pour tous les outils concernés est d'une grande importance.

Plusieuns autres outils spécifiques de fabricants doivent étre/utih . S de ces
outils sgnt souvent des ilots de données invisibles du point de\vue de ycle de
vie du siysteme et de I'automation a I'échelle de l'installatio

Pour aspurer la gestion cohérente d'une technologie/de comm automation a ['échelle
de l'insfallation de site, il est nécessaire d' mteg er (entierement bus de terrpin, les
disposit|fs et les sous-systémes comme ‘ g@ d'Une large gamme dg taches

d'automption couvrant tout le cycle d
interfa pour\es développeurs des composants des
de prence en charge le contrdle de fonction et
% t/se if. La disponibilité de l'interfagce de la
delsepveurs et de clients par plusieurs fabricants et
odule spécifique, appelé gestionnaire ftype de
icant avec le type correspondant de dispositif ou
ype de dispositifs (DTM) peut étre intégré dans des

La CEI 62453 fournit une spécification
outils des dispositifs de terrain (FDT) afi
l'accés aux données dans u

présenté norme facilite le
prend e

Un disgositif o
dispositlfs (DT
d'entité [logicielle

outils détude é frave des 'nterfaes définies d'outils des dispositifs de terrain. Cette
approc 3 steerhgénéral’ouverte pour tous les bus de terrain et prend ern charge
ainsi I'i modules logiciels et matériels dans des systéemes de
commair

L'interf commune de la CEI 62453 prend en charge les intérgts des

développeurs<des prrammes d'application, des intégrateurs systémes et des fabrigants de
disposit|fs ,de) terrain“et de composants réseaux. Elle simplifie aussi I'approvisionnement,
réduit lgs. €olts du systéme et permet de gérer le cycle de vie. Des économies impgprtantes
sont disponibles en exploitation, ingenierie et maintenance des sysiemes de commande.

Les objectifs de la série CEl 62453 sont de prendre en charge:

o des outils universels a I'échelle de l'installation de site pour la gestion de cycle de vie des
environnements hétérogénes de bus de terrain, des dispositifs multi-fabricants, des blocs
fonctionnels et des sous-systémes modulaires pour tous les domaines d'automation (par
exemple automation des processus, automation industrielle et des applications similaires
de surveillance et de commande);

e un échange de données de cycles de vie cohérent et intégré dans un systéme de
commande y compris ses bus de terrain, ses dispositifs, ses blocs fonctionnels et ses
sous-systémes modulaires;

e une intégration indépendante du fabricant simple et puissante de plusieurs dispositifs
d'automation, blocs fonctionnels et sous-systémes modulaires dans les outils de gestion
de cycle de vie d'un systéme de commande.
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Le concept d'outils des dispositifs de terrain prend en charge la planification et l'intégration
des applications de surveillance et de commande, il ne fournit pas de solution pour d'autres
taches d'ingénierie comme "planification de cablage électrique”, “planification mécanique”.
Les sujets relatifs a la gestion d'installation comme "planification de maintenance”,
“optimisation de commande”, “archivage de données”, ne font pas partie de la présente norme
relative aux outils des dispositifs de terrain. Certains de ces aspects peuvent étre inclus dans

les prochaines éditions des publications des outils des dispositifs de terrain.

@%
5
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SPECIFICATION DES INTERFACES DES OUTILS
DES DISPOSITIFS DE TERRAIN (FDT) -

Partie 1: Vue générale et recommandations

La présente partie de la CEIl 62453 présente une vue générale et des recommandations pour

la série

o expl

e four
beal

e décr

2 Réflérences normatives

Les do
docume
non dat
amende

IEC 611
IEC 617

ISO/IEQ
de mod{

3 Ter

Pour le
s'appliq

31 T

CEI 62453. Elle

que la structure et le contenu de la série CEIl 62453 (voir Artj

hit des explications de certains aspects de la série CEIl 6
coup de parties de la série;

t la relation avec d'autres normes.

pes, la derniere édition du docu

ments).

3.1.1

s, abréviations et conventions

document, les termes, définitions et abréviations

Imuns a

présent
grences
entuels

tions

angage

suivants

acteur

ensemble cohérent de rdles que jouent les utilisateurs des cas d'utilisation lors de I'interaction

avec ces cas d'utilisation

[ISO/CEI 19501]

NOTE Un acteur a un réle unique pour chaque cas d'utilisation avec lequel il communique.

3.1.2

adresse
identificateur d'accés spécifique au protocole de communication

3.1.3

application
unité fonctionnelle logicielle qui est spécifique a la solution d'un probléme de mesure et de
commande dans les processus industriels
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NOTE Une application peut étre distribuée entre les ressources et peut communiquer avec d'autres applications.

3.1.4
objet métier
objet représentant un comportement spécifique (par exemple DTM, BTM et voie)

NOTE Le terme objet métier a été originellement défini comme une partie de I'architecture a trois niveaux du motif
de conception, ou I'objet métier est une partie de la couche métier.

3.1.5
Gestionnaire type de blocs (BTM)
gestionnaire type de dispositifs (DTM) spécialisé pour gérer et traiter un bloc

3.1.6
commuhication
transferf de données spécifiques au protocole de bus de terrain

3.1.7
voie de[communication
point d'accés pour la communication avec le dispositif de te

3.1.8
configuration

systéme créé par la configuration des composan et de la topologie

3.1.9
configurer

(voir augsi paramétrer)
mettre |des paramétres
compospnts de l'installatio

aux donné

s nc si que l'association logique des
erda topologie d'installation (hors ligne)

ynication avec un dispositif choisi

3.1.10
connex
chemin

3.1.11
donnée
ensemb

3.1.12
type de
ensemb vec un ensemble d'opérations permises

[Série 1$02382]

3.1.13
fabricant de systéme de commande distribué (DCS) / fabricant de systéme
fabricant du systeme d'ingénierie

3.1.14
dispositif
(voir aussi dispositif de terrain)

a) entité physique indépendante en réseau d'un systéme d'automation industriel capable
d'effectuer des fonctions spécifiées dans un contexte particulier et délimité par ses
interfaces
[CEI 61499-1]

b) entité qui effectue la commande, I'actionnement et/ou la détection des fonctions et
interfaces avec de telles autres entités au sein d'un systéme d'automation
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fabricant de dispositifs

fabrican

3.1.16
type de

t de dispositifs de bus de terrain

dispositif

El:2009

caractérisation de dispositif basée sur des propriétés abstraites telles que fabricant, protocole
de bus de terrain, identificateur de type de dispositif, classification de dispositif, information
sur la version ou autre information

NOTE Le domaine d'application de telles caractérisations peut varier en fonction des propriétés qui sont utilisées
dans la définition d'un tel ensemble et est spécifique au fabricant pour chaque gestionnaire type de dispositifs

(DTM).

3.1.17

systém
ensemb
dans un

NOTE L
Presentat
sont exéc|

3.1.18

documentation

informat

NOTE I

3.1.19
gestion
a) com

b) clas

NOTE L

3.1.20
type de
module
(DTM)

NOTE U

3.1.21
entité
chose p|

b distribué
e d’objets FDT qui sont conjointement exécutés sur différe
réseau

ts

naire type de di
bosant logiciel co

dispositif particulier dans le gestionnaire type de di

dispositifs (DTM) peut contenir un ou plusieurs types de dispositifs DTM.

articuliere, telle qu'une personne, une place, un processus, un objet, un conc

associa

Ion, ou un evenement

[CEI 61499-1]

3.1.22

dispositif de terrain
(voir aussi dispositif)

3.1.23

Application Cadre
environnement d'exécution des outils des dispositifs de terrain

Qrdinateurs\personnels

DTM et
ifs (DTM)

5positifs

ept, une
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3.1.24

modéle des outils des dispositifs de terrain

spécification d'interfaces pour objets et comportement d'objets dans un systéeme de
commande et de surveillance

3.1.25
fonction
but spécifique d'une entité ou de son action caractéristique

[CEI 61499-1]

3.1.26

matérisLl
équipenment physique, par opposition aux programmes, procédures, régles et documpgntation
associége
[Dictionpaire de I'informatique ISO/AFNOR]

3.1.27
mise ern ceuvre
phase de développement dans laquelle le matériel et le
opératidnnels

feme deyiennent

[CEI 61499-1]

3.1.28
instancjation
création d'une instance d'un type spécifi

[CEl 61499-1]

3.1.29
interfade
frontierg comm tionnelles, définie par des caractéristiques
fonctionhelles, d C i atives aux signaux, ou autres caractéristiques], le cas
échéant

[CEI 60

3.1.30
mise ern
ensemb urs ayant une correspondance définie avec les grandeurs ou les|valeurs

[Dictionpaire_de I'ir atique ISO/AFNOR]

3.1.31
environnement multiutilisateur
environnement permettant une opération par plus d'un utilisateur

3.1.32

réseau

ensemble de tous les médias, connecteurs, répéteurs, routeurs, passerelles et éléments de
communication des nceuds associés par lesquels un ensemble donné de dispositifs de
communication sont interconnectés

[CEI 61158-5-X]

NOTE Dans ce document, le réseau est utilisé pour exprimer qu'un ou plusieurs systémes de bus de terrain
interconnectés avec plusieurs protocoles peuvent s'appliquer.
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3.1.33
communication imbriquée
communication utilisant une hiérarchie de systémes de communication

3.1.34

opération

action bien définie qui, lorsqu'elle est appliquée a toute combinaison admissible d'entités
connues, produit une nouvelle entité

[Dictionnaire de I'informatique ISO/AFNOR]

3.1.35
paramétre
variable] qui se donne une valeur constanie pour une applicalion spécili et_dui peut
désigner 'application

[Dictionpaire de I'informatique ISO/AFNOR]

3.1.36
paraméftrer

(voir augsi configurer)

mettre des parameétres dans un dispositif ou un bloc ou

3.1.37
donnée|persistante
donnée [stockée qui est préservée par arrét/redemart S ivités de maintenance

3.1.38
voie de|processus (Process Channe
représentation d'une valeur de processus

3.1.39
service

capacité fonctionnelle i peut étre modélisée par une séqugnce de
primitives de se
[CEI 61499-1]

3.1.40
sessiorn

instancq ilisateurs dans un modéle d'outils des dispositifs de terrain

3.1.41
synchronisation
synchroTﬂisation de données en fonction du contexte ou elles sont utilisées

NOTE Par exemple, la synchronisation peut se produire entre le gestionnaire type de dispositifs (DTM) et le
dispositif ou entre plusieurs instances de gestionnaires type de dispositifs (DTM) ayant une référence a la méme
donnée d'instance.

3.1.42

systéme

ensemble d'éléments reliés entre eux, considérés dans un contexte défini comme un tout et
séparé de son environnement

[CEl 60050-351]

NOTE 1 Les éléments du systéme peuvent étre a la fois des objets matériels ou des concepts aussi bien que les
résultats de ceux-ci (par exemple: formes d'organisation, méthodes mathématiques, langages de programmation).

NOTE 2 Le systéme est considéré comme séparé de l'environnement et d'autres systémes extérieurs
par une surface imaginaire qui peut couper les liaisons entre eux et le systéme considéré. .
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transitoire

donnée temporaire qui n'a pas été stockée (pendant la configuration ou le paramétrage)

3.1.44
type

élément logiciel, qui spécifie les attributs communs partagés par toutes les instances du type

[CEI 61499-1]

3.1.45

variable

entité |ggictefte qui peut prendre differentes valeurs, une a ta 1o1s

[CEl 61499-1]

NOTE 1

NOTE 2

internes.

3.1.46

cas d'utilisation

spécific

entité) d

[ISO/CHI 19501]

3.2 Apréviations

BTM Block Type Manag

COM Component Obj

CP Communication pro

CPF Comm

DCS Distributed’co

DD

DTM

ERP

FA

FB

FDT

GUI Graphical user interface (Interface graphique utilisateur)

ID Identificateur

IDL Interface definition language (Langage de description d’interface)

110 Input/output (entrée/sortie (E/S))

IT Information technology (Technologie de l'information (TI))

MES Manufacturing execution systems (Systémes d'exécution de la production)

OEM Original equipment manufacturer (Fabricant original de I’équipement)

OLE Object Linking and Embedding (Liaison et incorporation d'objets)

OPC Open connectivity via open standards (originally: OLE for Process Control) (Connectivité
ouverte par normes ouvertes (initialement: Liaison et imbrication d'objets pour la
commande de processus)

PC Personal computer (Ordinateur personnel)

PLC Programmable logic controller (Automate programmable)

SCADA Supervisory, control and data acquisition (Télésurveillance et acquisition de données)

variables
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UML Unified modeling language (Langage de modélisation unifié)
uulD Universal unique identifier (Identificateur unique universel)
XML Extensible markup language (Langage de balisage extensible)

3.3 Conventions

Les conventions pour la notation UML utilisée dans la série CEl 62453 sont définies a
I'Annexe A.

4 Vued'ensembitesurtesoutitsdesdispositifsdeterrain

4.1 Etat de I'art

Dans |'putomation industrielle, un systéme de commande Fusieurs
signaux| d'entrée/sortie binaires et analogiques émis via un téseat ication. De
nombreux dispositifs de terrain fournis par différents fabrica iver dans le
réseau par une connexion directe ou par des unités de muiti 3 tree Sortie. Plusieurs

applicatjons utilisent plus de cent types différents dg iti | i b divers

Chaque| dispositif a des fonctions sp®&cifiqueg je pour
prendre| en charge sa tdche congue.SCes\pr & t ispositif
doivent |étre pris en considération lors de la~configurationnd'un/coupleur de bus de terrain et

i S 2| doivent
rtie des
nt dans

étre porntées a la connaissance du systém
disposit|fs et les services d

e ae C
la planifijcation du systém C

En l'abgsence d'une nprme”c ) une, le grand nombre de différents types de
dispositlfs et de jet de systéme de commande rend la tache de
configurfation difficile \ i s_oUtils différents doivent étre utilisés (voir Figure 1).

L'exigernice de I'utili 3 &rence des données, de la documentation| et des
configunations d' i
systémg.

Une locialisati mune pour les tdches de service et de diagnostic dans le systéme de
commairfe ntierement les capacités fonctionnelles des dispositifs deg bus de
terrain di ibfés' et ne garantit pas non plus que des outils différents spécifiquges a un
module Jou asun. dispasitif pourront étre intégrés dans d'autres outils logiciels du systéme.
Typiquement, outils spécifiques a un dispositif ne peuvent étre que connectés
directenLent a un bus de terrain spécifique ou directement a un type spécifique de dispositif
de terrain.
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Large control systems

>10 manufacturers

Function Chart > 100 device types
>10000 1/0s

Fieldbus Type 1

Device description
Function blocks
Devite addresses
Device parameters
Device I/0s

1047/09

Lélgende <\
N

Anglais Francais

~ \G.Rox\sys%@es de commande
\ > 10\QMnts

s T\Q\O/types de dispositifs

(
\

O\ > 1000 E/Ss
N

Large control systems

> 10 manufacturers

> 100 device types \ \\(

> 1000 I/Os
Outil

Fufction Cha/rt/\ \

Topl \/\

Fidldbus Type 1 \ \j\ Bus de terrain Type 1
Figldbus TypeKQ\ \ Bus de terrain Type 2
Link Typ<3 \ \ > Lien Type 3

Depi ipti Description de dispositif
Fu

De
Deyi

> Diagramme fonctionnel

S

Blocs fonctionnels

Adresses de dispositif

Paramétres de dispositif

: O =la " ey
DC LAY AR VAW RS /o UtT UTSPUSTL

Figure 1 — Plusieurs outils et bus de terrain entrainent une intégration limitée

4.2 Objectifs des outils des dispositifs de terrain
4.2.1 Caractéristiques générales

Une intégration compléte des dispositifs ou modules de bus de terrain dans des systémes
d'automation nécessite un chemin de communication allant de terminaux centraux d'ingénierie
ou d'opérateur et passant par le systeme et les bus de terrain pour aboutir aux dispositifs de
terrain individuels.

L'outil des dispositifs de terrain prend en charge:
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e des installations centrales pour la planification, le diagnostic et le service avec un acces
direct a tous les dispositifs;

e une configuration intégrée et cohérente et une documentation du systéme d'automation,
ses bus de terrain et ses dispositifs;

e une organisation des données communes pour le systeme d'automation et les dispositifs
de terrain;

e une gestion centralisée des données et une sécurité des données;

e une intégration simple et rapide de plusieurs types de dispositifs et modules dans un
systéme d'automation.

d'automfation peut couvrir aussi bien un petit ensemble de fonctions ion, de
service et de diagnostic qu'un vaste ensemble de fonctions.

4.2.2

La tech iétés des
moduleg et des
caractéfi utils de
planificati me des
compos ingénierie.
Le fabrit de service et de diagnostic
et aussi 'ingénierie
du systd

Cela ré able de
prendre e service et de diagnostic [pour le
disposit élimine aussi les adaptations fréguentes
spécifiq v/projet, qui doivent étre développées et
mainten et modules en I'absence d'une normg.

4.2.3

Le fabri interfaces
définies ent une
fois. Le intenance
sont élimi
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| =

EC001 JC001 -y

Reactor

B

= I .

>10 manufacturers

>100 device types

10000 1/0s

Lélgende

Anglais

Francais

Mgster configuration

o}i‘\gur}@n principale (Maitre)

Delice configuration

Co}wwn de dispositif

De)ice diagnosis

-/bizxg\p/z?stic de dispositif

NN

Fupction chart

\pj;!gramme fonctionnel

N
HM! configuration \ x

Configuration HMI

Common engWr}g\ée\ta \

Données d'ingénierie communes

PLp data &

Données PLD

> 10 manufacti\rerx\

>10 fabricants

> 100 d ice\ry\o\és\ \ \ \ >100 types de dispositifs
> {osoqos. N\ >1000 E/Ss

Figdl s \\\ > Bus de terrain

1/d type \ Type d'E/S

Rahgg limits

Limites d'intervalle

1/ N 1 H 4
canmmeT asSStgnment

A £E oot obi ol F =l 1w
AneciatomT aCVoOTe 7S

Device parameters

Paramétres de dispositif

Figure 2 — Intégration compléte des dispositifs et modules dans un systéme homogeéne

4.2.4 Autres applications

Bien que FDT soit principalement congu pour commander la fonctionnalité de dispositifs et
accéder aux données pour configurer les parties du systéme de commande, les interfaces
FDT peuvent étre utilisées a plusieurs endroits dans une application. Au plus bas niveau,
elles peuvent obtenir les données brutes des dispositifs et modules dans un systéme SCADA,
DCS ou PLC pour configurer le bus principal. A un niveau supérieur |'application cadre peut
démarrer des applications de diagnostic spécifiques a un dispositif par le biais du
L'architecture et la conception permettent de
construire et intégrer des gestionnaires type de dispositifs (DTM) évolutifs, lorsque la

gestionnaire type de dispositifs (DTM).

fonctionnalité dépend des capacités du dispositif.
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4.3 Modéle d'outils des dispositifs de terrain
4.3.1 Généralités

L'outil des dispositifs de terrain facilite I'interaction entre les composants logiciels spécifiques
a un dispositif, les composants logiciels spécifiques a une interface de bus de terrain et les
systémes hotes (voir Figure 3).

e Les composants logiciels spécifiques a un dispositif sont appelés gestionnaires type de
dispositifs (DTM).

e Les composants logiciels spécifiques a une interface de bus de terrain sont appelés des
voies de communication

o Les pystemes hotes sont appeles des applications cadres.

FDT services

B

DTM applications

Parameters

QK

D

Diagnosis

Storage

>

Communication
Channel

Fieldbus Interface

Devices
IEC  1049/09

Légende

Anglais

Frangais

Frame application

Application cadre

Project data

Données de projet

Client application

Application client

FDT services

Services des outils des dispositifs de terrain

DTM applications

Application DTM

Parameters Paramétres
Diagnosis Diagnostic
Callback Rappel
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Anglais Frangais
Storage Stockage
Communication Communication
Communication Channel Voie de communication
Fieldbus interface Interface de bus de terrain
Devices Dispositifs

Figure 3 — Architecture générale et composants

Une application cadre fourmt Ienvwonnement d'exécution pour Ies gestlonnalres type de
disposit ¥ jent qui
utilisent ¢es des

disposit|fs et une v0|e de communication aux dispositifs de terrain. s client
sont deps applications uniques portant une attention particuliére su c dcifiques
comme |la configuration, I'observation, I'affectation de voies, et utilisant i urni par
les DTM.

Un DTM encapsule des applications logicielles spécifiques a™u ispositif ‘et des définitions
spécifiques a un protocole. Ainsi une application cadre—es ik aiter tout [type de
disposit|f en intégrant les DTM correspondants g i issance
spécifigue des dispositifs ou des bus de terrain.

Les composants logiciels spécifiquesd@ux dispositi ont de plusieurs types pour
couvrir | systémes d'automation. Les
objets 1 , , ar d i ifs de mesure et de coqnmande
normalgs. dcialisati i ires type de dispositifs (DTM) qu'ils

représe

o les g : els qui sont mobiles et qui peuvent étre
hébergés par différe un_ré , aussi connus comme deg objets
gestjonnaires type i

e des |combinaisons d'équi odilaires, comme des stations d'Entrée/Sorlie avec
des i i s combinaisons d'Entrée/Sortie et des foncfions de

com
Une vo nuni eprésente le point d'entrée a un bus de terrain oy a une
communicatio * yointy Elfe fournit des services indépendants de l'interface de| bus de

terrain. 3NE ervicés spécifiques au protocole sont associés aux serviceg fournis
par la vpi euvent étre utilisés par I'application cadre ou un gestionndire type
de disp échanger des données avec le dispositif connecté ou podr initier
une fongti exemple requéte d'identification, réamorcage du dispositif, diffusion, [etc.).

L'outil desdispositifsdeterrammdeéfimittesservices que chacunmrdescomposantsdoitfournir et
les données qu'ils échangent. Les services sont définis d'une maniére indépendante du bus
de terrain, mais certains échangent des données spécifiques aux bus de terrain. Le format du
contenu et des données pour les bus de terrain indépendants vis-a-vis de tout fabricant est
défini dans les spécifications de la CEI 62453-3xy définissant l'intégration du profil du
protocole dans les outils des dispositifs de terrain. L'outil des dispositifs de terrain permet
aussi aux fabricants de définir les formats de leurs propres contenus et de leurs propres
données, par exemple pour un bus de terrain spécifique a un fabricant ou une communication
point-a-point.

Les caractéristiques principales du concept des outils des dispositifs de terrain sont:

e une application cadre est la représentation de I'outil d'héte ou les gestionnaires type de
dispositifs (DTM) interagissent avec le systéme de commande, I'application de
maintenance ou d'ingénierie;
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e le gestionnaire type de dispositifs (DTM) est le concept principal et peut étre appliqué
pour des dispositifs simples, mais aussi pour des dispositifs modulaires, des composants
logiciels (bloc fonctionnel);

e la communication imbriquée est fournie pour satisfaire aux exigences des réseaux
hétérogénes et hiérarchiques ou les dispositifs de terrain intelligents sont connectés. Cela
est le contexte pour différentes parties de communication dans la norme;

e les interfaces graphiques sont fournies pour fournir un accés interactif a la fonctionnalité
des dispositifs de terrain intelligents et ses gestionnaires type de dispositifs (DTM) aux
étres humains. Ces aspects sont représentés par les objets «presentation».

4.3.2 Applications cadres

Les apglications cadres fournissent I'environnement d'exécution pour le systéme d'outils des
disposit|fs de terrain. En fonction de I'utilisation prévue, les applicatio nt avoir
plusieurs apparences (par exemple systéme d'ingénierie et de config e). Les
exigences générales suivantes s'appliquent aux applications cadress

e une connaissance spécifique du dispositif et du module n'es
e la cdpacité de gérer toutes les instances de DTM et de<stocker les nces;

e la capacité de gérer et de créer des communicatje e exions DTM (y [compris
tout foutage de message nécessaire);

e la garantie d'une configuration cohérente a I'éch
e permettre une exploitation multiutifisateur €

e prendre soin des versions des donnée

L'outil des dispositifs de terrain est une spécificationp faciliter l'interaction entre lejs objets
spécifigues au dispositif st-a-dire Rres ion et \DTM) et I'application cadre. Ceci est
représenté a la Figure 4.

9,
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Fig 4 —Architecture logicielle des outils des dispositifs de terrain
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Une application cadre fournit I'environnement d'exécution pour les objets spécifiques au
dispositif. Typiquement, I'application cadre comprend des applications client qui utilisent des
gestionnaires type de dispositifs (DTM), une base de données pour un stockage persistant
des données des dispositifs et un lien de communication aux dispositifs de terrain.

Les applications client sont des applications uniques portant une attention particuliére sur des
aspects spécifiques comme la configuration, I'observation, I'affectation de voies, et utilisant la
fonctionnalité fournie par le gestionnaire type de dispositifs (DTM) en tant qu'un serveur.

NOTE La série CEIl 62453 distingue entre la spécification des interactions entre objets (par exemple Applications
cadres et gestionnaires type de dispositifs (DTM)) et la technologie de mise en ceuvre pour la mise en ceuvre de
ces objets. Elle spécifie seulement le comportement que les objets devraient fournir aux applications client qui les
utilisent.
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4.3.3 Gestionnaire type de dispositifs (DTM)

Les objets DTM sont fournis par le fabricant de dispositifs ensemble avec le dispositif. Les
propriétés suivantes sont des caractéristiques pour le gestionnaire type de dispositifs (DTM):
e généralement n'est pas un outil autonome;

e des interfaces graphiques d'utilisateur comme définies par la présente spécification;

o toutes les régles du dispositif sont connues;

o tous les dialogues d'utilisateur sont contenus;

e une interface utilisateur (multilingue comprenant un systéme d'aide);

B-a-Ea-a

A H fion = ] PPN P2 HE P | Ste L
o Vel’lf caton %A T varatte eSS PCAIGIIIULIUO N

spégifiques au dispositif);

ametres

e géngration automatique de parameétres dépendants;

e des |séquences de traitement sont définies pour un étalo
confjguration complexes, si besoin;

e lectyre et écriture des parameétres du/au dispositif de te
e des fonctions de diagnostic personnalisées pour le di
o fourni

o fourniture des données spécifiques au dis iti i ur étre
utilisées dans la planification de fonctions;

e docymentation spécifique au dispositif onna
e pas

e pas fd'informations sur I'envi ¢ '

e prisg en charge d'un ouplu s de dispy

Chaque|fabricant de d|sp Siti i et la plage de fonctions pour un gestjonnaire
type de|dispositi : is\par les capacités fonctionnelles du/des dispositif(s)
qu'il prejnd en ch . i i de dispositifs (DTM) couvre au moins un dispositif
de terrafin. Les gestionnaij e de~dispositifs (DTM) peuvent, cependant, couvrir gussi les
familles i if emetteurs de pression) ou la gamme entiére de produits
d'un falri ravers les différents systémes de bus d'un sys{éme de

O nés sont traitées via les interfaces de I'outil d'étude

commair
Dans le e a Ianlflatlon du systéme global ou la gestion de site, un gestionngire type
de dispositi ] étre toujours intégré dans l'outil d'étude approprié. Pour éyiter les

problém here ce des données, il convient de ne pas accéder en paralléle aux, mémes
disposit|fs par des ils autonomes et un outil d'étude du systéme. Une opération aytonome
parallélqa peut étre mise en ceuvre dans des cas particuliers, par exemple lors de la njigration
d'un outimautonome a un gesifionnaire type de diSpositits (D T MJ.

Un gestionnaire type de dispositifs (DTM) est installé comme un composant d'un outil d'étude
ou toute autre application qui gére les instances de dispositifs, et fournit les mécanismes de
communication et prend en charge le composant avec des taches spécifiques au dispositif.
Dans ce qui suit, ces applications sont désignées par ‘applications cadres’.

4.3.4 Concept de voie de communication

La série CEIl 62453 spécifie les objets FDT et leurs interfaces qui prennent en charge
I'interaction entre une application cadre et une application spécifique au dispositif ou au
module appelée un gestionnaire type de dispositifs (DTM). Les applications cadres peuvent
étre des outils d'étude, des stations d'opérateur ou des outils autonomes. Les applications
cadres agissent en tant que clients et les gestionnaires type de dispositifs (DTM) agissent en
tant que serveurs.
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Les gestionnaires type de dispositifs (DTM) peuvent étre connectés aux applications cadres
monolithiqgues ou aux applications cadres distribuées basées sur différents composants
fournis par un ou plusieurs fabricants. Les applications cadres peuvent gérer et intégrer
plusieurs gestionnaires type de dispositifs (DTM) fournis par un ou plusieurs fabricants (voir
Figure 5).

Server
W ]

Frame DTM Frame
Application Server Application
Engineering Vendor B Operater Station
vendor #1 vendor #1

o (
Server »

Frame
Application
Standalone Tool
vendor #2

Lélgende Q X
Anglais ’* > / (\ fr cais

IEC |1051/09

Frgme application engineering Ingé\\ierie }1%3 appli}ations cadres
Frame application standalone tool /k \qus a\x@nomes des applications cadres

Frgme application operator station K (\ S\a{\\{ >)erateurs des applications cadres

Vehdor #1 /—\ endégr #1
Vehdor #2 N N Vea\cﬁur #2

DTM server vendor L \ \Véndeur de serveurs DTM

Figure 5 —Rel généraleclie Meur des outils des dispositifs de terrain

TM) sont composés d'un objet «server» et des objets
te le dispositif et le bloc tels que vus deppuis une

Les gestionnaire
d'accorn

applicat erver» représente I'ensemble accessible de fonctionnalité de
disposit

Iy ad 3 “différents de voies, a savoir la voie de communication (Communication
Channe Ql processus (Process Channel).

L'objet ¢Communication Channel» (voie de communication) fournit I'accés au bus de térrain et
est fonction de la technologie de communication.

La voie de processus fournit des informations sur les valeurs d'Entrée/Sortie d'un dispositif ou
d’'un module (par exemple accés, unités, intervalle et étiquette). Ces informations sont
nécessaires a l'application client pour fournir le contexte correct du parametre pour la
visualisation.

Le gestionnaire type de dispositifs (DTM) représentant le comportement du dispositif, bloc ou
module utilise la voie de communication pour la transaction de données (c'est-a-dire les
gestionnaires type de dispositifs (DTM) sont des clients de communication). Supposons qu'un
dispositif soit directement connecté au bus de terrain, la hiérarchie de I'objet FDT est telle
que présentée a la Figure 6, sur le cbté droit. Le gestionnaire type de dispositifs (DTM)
communique avec le dispositif en utilisant la voie de communication. Si le dispositif est
branché a une hiérarchie de communication (Figure 6, c6té gauche) cette hiérarchie est
représentée du coté logiciel en utilisant des objets FDT appropriés. Chaque bus de terrain est
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représenté par une voie de communication et la transition entre les bus de terrain par des
objets appropriés, dans cet exemple une passerelle DTM. Le dispositif DTM ne reconnait pas
la hiérarchie de communication sous-jacente. Selon ce modele, le dispositif DTM maintient la
fonctionnalité du dispositif et I'objet «Communication Channel» (voie de communication)
prend en charge la communication externe.

Le gestionnaire type de dispositifs (DTM) fournit la voie de processus pour des informations
sémantiques relatives aux paramétres d'Entrée/Sortie (c'est-a-dire que les DTM sont des
serveurs d'informations). Le gestionnaire type de dispositifs (DTM) fournit les informations
sémantiques a l'application en utilisant la voie de processus.

SCADA/DCS
using FDT Frame

- N

Communication Com}»?\ication
Channel Channel

| L[ 1 N \
Gateway &
T

L Communication
Channel

\~ Device DTM| =~~~
— Device DTM
——————— >

_________________ _
« Label
« Range
« Units
« Access
information

IEC 1052/0

Lélgende @

A}glais Frangais
SCADA/BCS using FOT, Frame > SCADA/DCS utilisant un cadre FDT
Copfmunic ion@g}mel Voie de communication
Gatemm \\/ Passerelle DTM
Depice DTM > Dispositif DTM
Procéss,Channel Voie de processus
Label Etiquette
Range Intervalle
Units Unités
Access information Information d’accés

Figure 6 — Architecture typique des voies des outils des dispositifs de terrain

Chaque voie de processus fournit des informations pour accéder aux valeurs d'Entrée/Sortie
spécifiques au dispositif et les interpréter (par exemple types de données, gammes, alarmes,
etc.), (voir Figure 7).
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non comme étant la source réelle des z ‘adresse fait référence.

4.3.5

L'objet ace utilisateur graphique facultative pour le
gestiont le.gestionnaire type de blocs (BTM) et la [voie de
commur peut étre intégré dans l'interface graphique de
I'applicg t qui s'exécute en dehors de l'interface graph
I'applicg ecutable autonome).

5 Str

51 V

En plus|de cette vue-d'ensemble, la spécification des interfaces FDT a plusieurs parti¢s telles

que prégentées a la Figure 8.
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Figure 8 — Structure de la série CEl 62453

es entre
ient (au

- oF- - = : = ions de
communlcat|on) Les mterfaces sont basees sur des services, qU| transportent les
commandes et les informations requises par les interactions client-serveur.

La spec

La série CEl 62453 est structurée pour séparer les objets, les applications client et les
spécifications de service de voies de leur mise en correspondance avec toute technologie de
mise en ceuvre spécifique.

Les parties séparées de la série CEl 62453 sont utilisées comme suit:

e les concepts et les détails des objets et services sont spécifiés dans la Partie 2;

o ['intégration des profils de communication pour différents services de communication est
spécifiée dans les parties 3xy;

e les technologies de mise en ceuvre des profils d'intégration des modéles d'objets sont
spécifiées dans les parties 4x;
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e la mise en ceuvre de communication pour le modéle objet commun pour différents services
de communication est spécifiée dans les parties 5xy.

La série CEl 62453 comprend les parties suivantes:

Partie 1: Vue générale et recommandations

Partie 2: Concepts et description détaillée

Partie 301: Intégration des profils de communication — CEIl 61784 CPF 1

Partie 302: Intégration des profils de communication — CEI 61784 CPF 2

Partie 303-1: Intégration des profils de communication — CE| 61784 CP 3/1 et CP 3/2

Partie 3 = t CP 3/6

Partie 3D6: Intégration des profils de communication — CEl 61784 CPK\6

Partie 309: Intégration des profils de communication — CEIl 61784,C

Partie 3(15: Intégration des profils de communication — CEl 6178

Partie 4(1: Profil d'intégration des modeles objet — Modéle objet

Partie 5p1: Mise en ceuvre des communications pour | 161784
CPF 1

Partie 5p2: Mise en ceuvre des communications pour le 161784
CPF 2

Partie 5p3-1: Mise en ceuvre des co 161784
CP 3/1 et CP 3/2

Partie 5p3-2: Mise en ceuvre des com 161784
CP 3/4, CP 3/5 et CP 3/

Partie 5 omn unns ofe 161784

Partie 5 1 61784

Partie 5 161784

Partie 6[1: le objet

Le reste

52 P

La Parti s contient

des specifications abstraites de tous les objets, leur comportement, les servlices et

interactionmsdeteursimterfaces. ta CET 624532 sstmormative.

5.3 Parties 3xy - Intégration des profils de communication
5.3.1 Généralités

La CEI 62453-3xy spécifie le service de communication pour une application d'outils des
dispositifs de terrain. La mise en ceuvre de ces éléments nécessite des profils appropriés a
partir de technologies appropriées. Ces profils de mise en ceuvre de communication sont
spécifiés dans les parties correspondantes de la CEI/TR 62453-5xy.

Les parties de la CEl 62453-3xy ont un contenu normatif et au moins un profil de technologie
de communication est requis pour une mise en ceuvre fonctionnelle.

NOTE La spécification initiale comprend plusieurs profils de technologie de communication et des profils
supplémentaires peuvent étre ajoutés dans les futures éditions de la présente partie.
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5.3.2 Intégration des profils de communication — CEIl 61784 CPF 1

La CEI 62453-301 fournit des informations sur l'intégration de la technologie FOUNDATION
Fieldbus®'1 dans la spécification des interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT)
(CEI 62453-301).

5.3.3 Intégration des profils de communication — CEIl 61784 CPF 2

La CEIl 62453-302 fournit des informations sur l'intégration de la technologie CIP™2 dans la
spécification des interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT) (CEI 62453-302).

5.3.4 Intégration des profils de communication — CElI 61784 CP 3/1 et 3/2

La CEIl p2453-303-1 fournit des informations sur l'intégration de la te ologie.PRQFIBUS3
dans la|spécification des interfaces des outils des dispositifs de terfain (FDI 62453-
303-1).

5.3.5 Intégration des profils de communication — CEIl 61784 3 /6

La CEI p2453-303-2 fournit des informations sur l'intégrati . FINET#4

dans la|spécification des interfaces des outils des dispo FDT) (CE| 62453-

303-2).

5.3.6

La CEI ’BUS®5

dans la 62453-

306).

5.3.7

La CEI >2453 309 fou ni i i S intégration de la technologie HART®#8 dans la

spécific i ispositifs de terrain (FDT) (CEI 62453-309).

1 FOUNDATION® F o S mercial du consortium Fieldbus Foundation (organisation non
lucrative). Cette i i ée/a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie
nullen a CEI pp Quve ou recommande |‘emploi exclusif du produit ainsi désigné. Deq produits
équivy it ilest démontré qu'ils ménent aux mémes résultats.

2 clpm ommer|a| d'Open DeviceNet Vendor Association, Inc. Cette information est Honnée a
I'inten présente norme et ne signifie nullement que la CEIl approuve ou reconjmande le
déten e ommerciale ou d’'un quelconque de ses produits. La conformité a la présepte norme
ne né i isation du nom commercial CIP™. L'utilisation du nom commercial CIP™ [nécessite
'autotfisation d" Op n_DeviceNet Vendor Association, Inc.

3 Le logoPROFIBUS est la marque de commerciale déposée de PROFIBUS International (PI). P] est une
organ sation prnfnceinnnnlln 2 hut non lucratif POUE prnnr‘lrn en nhnrgn les bus de terrain PROFEIBUS. Cette

information est donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie nullement que la CEl
approuve ou recommande le détenteur de cette marque commerciale ou d’un quelconque de ses produits. La
conformité a la présente norme ne nécessite pas I'utilisation du nom commercial PROFIBUS. L'utilisation du
nom commercial PROFIBUS nécessite I'autorisation du détenteur du nom commercial.

4 Le logo PROFINET est la marque de commerciale déposée de PROFIBUS International (PI). Pl est une
organisation professionnelle a but non lucratif pour prendre en charge les bus de terrain PROFIBUS. Cette
information est donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie nullement que la CEl
approuve ou recommande le détenteur de cette marque commerciale ou d’'un quelconque de ses produits. La
conformité a la présente norme ne nécessite pas I'utilisation du nom commercial PROFIBUS. L'utilisation du
nom commercial PROFIBUS nécessite I'autorisation du détenteur du nom commercial.

5 "INTERBUS est le nom commercial de Phoenix Contact GmbH & Co. KG., le contrdle de I'utilisation du nom
commercial est donné a l'organisation a but non lucratif INTERBUS Club (http://www.interbusclub.com/). Cette
information est donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie nullement que la CEl
approuve ou recommande le détenteur de cette marque commerciale ou d’'un quelconque de ses produits. La
conformité a la présente norme ne nécessite pas l'utilisation du nom commercial INTERBUS. L'utilisation du
nom commercial INTERBUS nécessite 'autorisation d'INTERBUS Club.

6 HART ® est le nom commercial du produit fourni par HART Communication Foundation. Cette information est
donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie nullement que la CEIl approuve ou
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5.3.8 Intégration des profils de communication — CEI 61784 CPF 15

La CEIl 62453-315 fournit des informations sur I'intégration de la technologie Modbus®7 dans
la spécification des interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT) (CEI 62453-315).

5.4 Parties 4x — Profils d'intégration des modéles d'objets
5.4.1 Généralités

La CEI 62453-2 spécifie les exigences de comportement des objets et les fonctions
client/serveur pour une application d'outils des dispositifs de terrain. La mise en ceuvre de ces
éléments nécessite des profils appropriés a partir de technologies appropriées. Ces profils de
mise en_ceuvre d'objets sont spécifiés dans différentes parties de la CE| 62453-4z

Les pariies de la CEl 62453-4z ont un contenu informatif et expliqueit les(s nts a la
CEIl 62453, Partie 2 qui sont nécessaires pour mettre en ceuvre de i i sitifs de
terrain pasés sur une technologie spécifique. Chaque Partie 4 3finy ologie
spécifigle, la Partie 41 spécifie le profil de mise en ceuvre poy i odéles
d'objets|communs.

NOTE La spécification initiale inclut un profil de modele d'objet et de utés dans

les futurep éditions de la CEIl 62453.
5.4.2 Profil d'intégration du modéle objet —

terfaces
P453-41

La CEI[TR 62453-41 contient tous
dépendantes de la technologie de mis
est infoimative et par conséquent unr

5.5 P
5.5.1 Généralités

La CEI/[TR 62453
pour une applics
commurnication so
parties ¢le la CEI 6

nication
de terrain. Ces profils de mise en cepvre de
ices de communication spécifiés dans différentes

Xy ont un contenu informatif et au moins une mise e ceuvre
communication est requise pour une mise en| ceuvre

Les parti
d'un pr
fonction

NOTE L & Ci itiale comprend plusieurs profils de technologie de communication et dgs profils
supplémeptaires peuvent étre ajoutés dans les futures éditions de la présente partie.

5.5.2 Lintégration-desprofils de communication—-CEI 61784 CPF 1

La CEI/TR 62453-501 fournit la syntaxe pour l'intégration de la technologie FOUNDATION
Fieldbus®8 dans la spécification des interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT)
(CEI/TR 62453-501).

recommande |’'emploi exclusif du produit ainsi désigné. Des produits équivalents peuvent étre utilisés s'il est
démontré qu'ils ménent aux mémes résultats.

7 Modbus est la marque commerciale de Schneider Automation Inc. Elle est déposée aux Etats-Unis d'Amérique.
Cette information est donnée a l'intention des utilisateurs de la présente Norme et ne signifie nullement que la
CEIl approuve ou recommande le détenteur de cette marque commerciale ou d’un quelconque de ses produits.
La conformité a la présente norme ne nécessite pas I'utilisation de la marque commerciale Modbus. L'utilisation
de la marque commerciale Modbus nécessite I'autorisation de Schneider Automation Inc.

8 FOUNDATION® Fieldbus est le nom commercial du consortium Fieldbus Foundation (organisation non
lucrative). Cette information est donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie
nullement que la CEl approuve ou recommande |'emploi exclusif du produit ainsi désigné. Des produits
équivalents peuvent étre utilisés s'il est démontré qu'ils ménent aux mémes résultats.
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5.5.3 Intégration des profils de communication — CEl 61784 CPF 2

La CEI/TR 62453-502 fournit la syntaxe pour l'intégration de la technologie CIP™9 dans la
spécification des interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT) (CEI/TR 62453-502).

5.5.4 Intégration des profils de communication — CEl 61784 CP 3/1 et 3/2

La CEI/TR 62453-503-1 fournit la syntaxe pour l'intégration de la technologie PROFIBUS10
dans la spécification des interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT) (CEI/TR 62453-
503-1).

5.5.5 Intégration des profils de communication — CEI 61784 CP 3/4, CP 3/5 et 3/6

La CEI/TR 62453-503-2 fournit la syntaxe pour l'intégration de la tec i FINET 11
dans la [spécification des interfaces des outils des dispositifs de terraij 62453-
503-2).

5.5.6 Intégration des profils de communication — CEIl 61784

La CEI/TR 62453-506 fournit la syntaxe pour Imtegratlo INTERBUS®12

dans la[spécification des interfaces des outils des disp (CElI/TR 62453-

506).

5.5.7

La CEl/ dans la

spécific -509).

9 CIP DeviceNet Vendor Association, Inc. Cette information est donnée a
I'inte ésente norme et ne signifie nullement que la CEIl approuve ou recommande
le d &\ commerciale ou d’'un quelconque de ses produits. La conformité a Ig présente
norme € |te pas ['utilisation du nom commercial CIP™. L'utilisation du nom commerdial CIP™
nécgssite I’ isat d'Open DeviceNet Vendor Association, Inc.

10 Le | est la marque de commerciale déposée de PROFIBUS International (Pl). Pl est une
orgdnisation\professionnelle a but non lucratif pour prendre en charge les bus de terrain PROFIBUS. Cette

infojmatijon“est donrée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie nullement que la CEl
appriotve’ ou recommande le détenteur de cette marque commerciale ou d’un quelconque de ses prpduits. La
conformité a la presente norme ne necessite pas lutilisation du nom commercial PROFIBUS. Cutilisation du
nom commercial PROFIBUS nécessite I'autorisation du détenteur du nom commercial.

11 Le logo PROFINET est la marque de commerciale déposée de PROFIBUS International (PI). Pl est une
organisation professionnelle a but non lucratif pour prendre en charge les bus de terrain PROFIBUS. Cette
information est donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie nullement que la CEI
approuve ou recommande le détenteur de cette marque commerciale ou d’un quelconque de ses produits. La
conformité a la présente norme ne nécessite pas I'utilisation du nom commercial PROFIBUS. L'utilisation du
nom commercial PROFIBUS nécessite I'autorisation du détenteur du nom commercial.

12 |NTERBUS est le nom commercial de Phoenix Contact GmbH & Co. KG., le contréle de I'utilisation du nom
commercial est donné a l'organisation a but non lucratif INTERBUS Club (http://www.interbusclub.com/).
Cette information est donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie nullement que la
CEl approuve ou recommande le détenteur de cette marque commerciale ou d’un quelconque de ses
produits. La conformité a la présente norme ne nécessite pas l'utilisation du nom commercial INTERBUS.
L'utilisation du nom commercial INTERBUS nécessite I'autorisation d'INTERBUS Club.

13 HART ® est le nom commercial du produit fourni par HART Communication Foundation. Cette information est
donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie nullement que la CEIl approuve ou
recommande |I'emploi exclusif du produit ainsi désigné. Des produits équivalents peuvent étre utilisés s'il est
démontré qu'ils ménent aux mémes résultats.
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5.5.8 Intégration des profils de communication — CEI 61784 CPF 15

La CEI/TR 62453-515 fournit la syntaxe pour l'intégration de la technologie Modbus®14 dans
la spécification des interfaces des outils des dispositifs de terrain (FDT) (CEI/TR 62453-515).

5.6 Parties 6x — Guides stylistiques de gestionnaire type de dispositifs (DTM)
5.6.1 Généralités

En plus des spécifications techniques fournies dans la CEl 62453-2 et la CEI/TR 62453-41,
des directives sont fournies pour prendre en charge un aspect cohérent des gestionnaires
type de dispositifs (DTM).

Les parties de la CEIl 62453-6z ont un contenu informatif et explique
CEIl 62453 qui sont nécessaires a la mise en ceuvre d'un aspec
technolggie spécifique. Chaque Partie 6x définit un support pour .
la Partig 61 spécifie le guide stylistique pour une technologie de;mode

5.6.2 Guide stylistique du gestionnaire type de dispg
objet commun

La CEI
basée s
et parc

aphique
rmative

6 Rel

Les disf tégrés comme des composants dans
un systg er A'application requise. La structyre d'un
systémd i = entée comme un ensemble de multiples
niveaux Ane ) y es de communication comme présentée a la
Figure 9.

Un systg < icat 2mple un bus de terrain) connecte les disposgitifs de
terrain g i L ant, qui sont typiquement des automates progranpmables
(PLC) d sté ahde distribués (DCS) ou des systémes d'exécytion de
fabrica isg outils d'étude et les outils de mise en service peuvent accéder
aux dis L aux automates, ces outils sont aussi localisés au| niveau
automate.

Dans de¢s systemes dlautomation plus larges, le niveau suivant peut étre connectd via un
systémeg .de./communication comme Ethernet. Ce niveau contient des systémes de
visualisation complexes (IHM), des outils d'étude centraux et des systémes d'héte BCADA.
De multiples groupes de dispositifs de terrain (avec ou sans un automate, comme décrit ci-
dessus) peuvent étre connectés I'un a l'autre ou a des systémes de niveau supérieur a travers
des réseaux de communication comme les bus de terrain.

Des niveaux supérieurs peuvent étre aussi fournis pour prendre en charge le systéme
d'exécution de fabricants (MES), le progiciel de gestion intégré (ERP) et d'autres systémes
basés sur la technologie de l'information (IT) avec un acces aux dispositifs de terrain
indirectement a travers les réseaux locaux d'entreprise ou les automates ou directement par
des routeurs.

14 Modbus est la marque commerciale de Schneider Automation Inc. Elle est déposée aux Etats-Unis
d'Amérique. Cette information est donnée a l'intention des utilisateurs de la présente norme et ne signifie
nullement que la CEIl approuve ou recommande le détenteur de cette marque commerciale ou d’'un
quelconque de ses produits. La conformité a la présente norme ne nécessite pas l'utilisation de la marque
commerciale Modbus. L'utilisation de la marque commerciale Modbus nécessite I'autorisation de Schneider
Automation Inc.
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Figure 9 — Normes reliées a la CEl 62453 — dans une hiérarchie d'automation

'y a un nombre de normes relatives a la communication et l'intégration des dispositifs de
terrain dans des systémes d'automation. Ces normes sont présentées a la Figure 9 aux
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