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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

VOCABULAIRE ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONAL

Groupe 37
EQUIPEMENTS DE COMMANDE ET DE REGULATION AUTOMATIQUE

PREAMBULE
1) Les décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techniq omités d’Etudes
ol sont représentés tous les Comités nationaux s’intéressant  ces questions, expfime mesure possible

D) Ces décisions constituent des 1ecommandations inteinationales et sont agréées eQh mités nationaux

3) Dans le but d’encourager cette unification internationale, la CEI exprime z ités nationaux ne
possédant pas encore de régles nationales, lorsqu’ils p1épare: ex x tale de ces régles

honiser les régles

4) On reconnait qu’il est désirable que 1’accord internati
i permettent Les

nationales de normalisation avec ces rgeqmmandg

La Commissiof, Ele s i 2 1 gé de 1édiger

Dés
cette premieré ¢d

la 1évision de
ationaux d’en
pssible de pei-

1949 Au mois
M le Généial
3 ftait posée de
¢ édition se tiouvant complétement épuisée, il convenait de procéde] a une simple
1éimpression ou nu contiaite A une 1évision et & une 1efonte compléte L’évolution tiss 1gpide dans cet-
tains.domaines’de I’Electiotechnique, notamment dans celui de I’Electionique, des Télécgmmunications
et\dé ’Electioacoustique, conduisit la Commission a décider d’adopter la deuxiéme solutign

Les méthodes de travail qui furent décidées a Stiesa d’aboid, puis confiumées et complétées &
Estoiil en juillet 1951, futent les suivantes

Ap1&s fixation de la liste des gioupes, la 1édaction de chacun d’eux fut confiée a un des Comités
nationaux qui établit un piemier pirojet, lequel fut soumis pour examen 2 tous les auties Comités natio-
naux Les obseivations furent examinédes et discutées pai des sous-comités auxquels ont paiticipé des
expetts des Comités nationaux, et un deuxiéme piojet tenant compte des décisions piises lots de ces
1éunions fut établi et diffusé afin de peimettre dans un délai de six mois aux Comités nationaux de for-
muler de nouvelles obse1vations et de proposer de nouvelles définitions

Ainsi, le plus giand nombie possible de spécialistes de différents pays purent-ils Etre consultés
et ont pu donnei leur avis et émettie leuts suggestions
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL VOCABULARY

Group 37

AUTOMATIC CONTROLLING AND REGULATING SYSTEMS

FOREWORD

1) The formal decisions or agreements of the TEC on technical matters, prepared by Technical € the
Nationall Committees having a special interest therein are represented, express, as nearly bnal
consensup of opinion on the subjects dealt with

2) They haye the form of recommendations for international use and they are accepted that
sense

3) In order [to promote this international unification, the IEC expresses the wish that all N ittees havirlg as
yet no national rules, when prepating such rules, should use the IEC reco ations éntal basis for these
rules in fo far as national conditions will permit

4) The desi nize
national [standardization rules with these recommendations in y nditiops will permit The Natipnal

Committees pledge their influence towards that e

In 1910, the Internationa

national i
was publi

In th

e same ye@
Electrotechnical Commnifteé

possible iy

The
Stiesa me

WIENER, deci

Vocabula:
be 1eprintg
in certain

hed in 1938

o decide whether the fitst edition, which was out of print, should si

fields of electrotechnology, especially in electronics, telecommunications, and electro-acous

led the Committee to decide in favour of the second solution

d o1 whether a tgvision and a complete new printing should be caitied out Rapid progyess

ary
nal
as

ga-

the

Technical Committee No 1, under the Chaitmanship of Genpral
the prepalation of a new edition of the International Electrotech:r'cal

ply

ics,

The working methods, which weie decided upon at Stiesa, weie confitmed and clarified at Estotil

in July, 19

51, and weie as follows

After the list of gioups had been decided upon, the diafting of each gioup was entrusted to one
of the National Committees, which diew up a fitst draft, this draft being submitted to all the other

National Committees for comment

The comments wete examined and discussed by Sub-Committees

formed of experts from the National Committees and a second diaft was drawn up to take into account

decisions made during these meetings

This second draft was then ciiculated so as to enable National

Committees to make further comments and to piopose new definitions within a period of six months

Thus it was possible to consult the gieatest possible number of specialists in the different countiies,

who were

able to give theit comments and to make their suggestions
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Depuis 1938 de nombreux organismes internationaux avaient entrepris des tiavaux dans le domaine
de la terminologie électiotechnique Il importait qu’une coordination aussi étioite que possible fit établie
et dans ce but de nombieux contacts ont eu lieu entie la CEl et ces organismes, qui pout n’en citer
que quelques-uns, la liste en seiait tiop longue, furent

la Commission Intetnationale de I’Eclaiiage,

I’Union Inteinationale des Télécommunications,

I’Union Internationale des Chemins de Fei,

I’Union Radio Scientifique Internationale,

la Conféience Internationale des Giands Réseaux Electiiques,

I’Union Inteinationale des Producteuts et Distiibuteus d’Eneigie Electiique,
le Buteau International des Poids et Mesutes,

123 RIS SRR . 1 d.1 Q n
I ILUItuL VT TIAUIULLAL UL Td ULV

Du point de vue matéiiel il fut décidé que les groupes du Vocabulai nt e mbje total sera
dqg vingt-quatie, seraient imptimés en fascicules sépaiés, de facon d’une part'q ne ift¥ publication
dg la deuxiéme édition jusqu’a I’achévement total des tiavaux, Y ili es 1évisions
ef] les mises a jour

Comme dans la premiére édition, les définitions son
tepmes sont traduits dans les six langues suivantes

his, mais les

allemand,

et

Le Comité natiogal d & dr cabulaite en
langue russe

Les tlaffx Se

le, le onziéme des vingt-quatie gioupes que compiendia la deuxiéne édition du
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Efabli par les soins du Comité National fiangais, le premier piojet fut discuté & Bruxglles en 1958

L)

DR v rbo—d mnarfa A 0 ade

r

ph saion—tn—projetfutsoumisauxComités nationaux
en octobie 1959 Les observations regues furent examinées et un nouveau piojet fut soumis en aviil 1962
Les commentaires furent soumis 4 I’approbation des Comités nationaux en septembie 1964

Les définitions sont rédigées avec le souci d’établir un juste équilibre entie la piécision absolue et
la simplicité Le vocabulaile ayant pow but principal de fournit des définitions suffisamment claites pout
que chaque terme soit compiis avec la méme signification par tous les ingénieus électiiciens, il ne constitue
pas un traité d’électricité Aussi pourra-t-on estimer paifois que les définitions ne sont pas suffisamment
précises, ne concernent pas tous les cas, ne tiennent pas compte de ceitaines exceptions, ne sont pas iden-
tiques A celles que I’on pouirait tiouver dans d’autres publications destinées & d’autres buts, a d’auties
catégories de lecteurs De telles imperfections, que d’ailleuts les éditions ultéricures s’effoiceront de cori-
gei, demeurent inévitables, et doivent étie acceptées, dans 1’intérét de la simplicité et de la clarté
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Since 1938, many inteinational oiganizations have undertaken work in the field of electiical
tetminology It was important, theiefoie, that as close a co-opetation as possible be established between
the IE C and these o1ganizations, amongst which the following may be mentioned (the complete list
would be too long to give heie)

International Commission on Illumination,

Inteinational Telecommunications Union,

I[nternational Railway Union,

Inteinational Scientific Radio Union,

International Conference on Large Electiic Systems,

International Union of Producets and Distiibutots of Electiic Power,
Inteinational Buieau of Weights and Measues,

Tiermatiomat-nstitute of-Wetding
it whs decided that the groups of the Vocabulay, numbeiing 24, would b i i jate
paits so that publication of the second edition would not be delayed until the i o1k
on all the|gioups This would also facilitate 1evision
As in the fiist edition the definitions ate given in Fiench and E ing
six Janguages:
Getman,
Spanish,
Ttalian,
ate given in this oider in the fourth column
The h of
the Vocah
The
This tion
of the Vo Ems
The| fitstrdraft, i was diawn up by the Fiench National Committee, was discussed in Brugsels
in 1958 by afvExpeits’ Sub-Committee  As a tesult of this meeting, a draft was submitted to the National
Committées T October959—The—observations—reeetved-on—thisdrafi—were—discussed—and-anewdiaft

was submitted in Apiil 1962 Comments were submitted to the National Committees fo1 approval
in September 1964

The definitions have been diawn up with the object of stiiking a coirect balance between absolute
piecision and simplicity The piinciple object of the Vocabulaty is to provide definitions which ate suffi-
ciently clea1 so that each tetm can be undeistood with the same meaning by all electiical engineers and it
does not, therefore, constitute a tieatise on electiical engineeting  Thus it may sometimes be felt that the
definitions ate not sufficiently precise, do not include all cases, do not take account of ceitain exceptions
or are not identical with those which may be found in other publications designed with other objects
and for other teaders  Such impeifections, which will be eliminated as fat as possible in late1 editions, ate
inevitable and must be accepted in the inteiest of simplicity and clatity
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Les pays suivants se sont ptononcés explicitement en faveur de la publication

Allemagne

Aftique du Sud
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Canada
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The following countries voted explicitly in favour of publication

Austiia South Aftica

Canada Spain

Czechoslovakia Sweden

Fiance Switzerland

Geimany Turkey

Japan United Kingdom
Noiway United States of Ameiica
Rumania Yugoslavia

Types of action

CONTENTS
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Clicuits and signals

Methods of control
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Section 37-05 — Termes généraux — General terms
37-05-005 Commande: Control: Stenerung und Regelung
Conduite: Control
Méthodes et moyens employés pour  The methods and means of governing Comando (contiollo)
1égir le fonctionnement d’une machine,  the performance of any machine, appa- Regelen
d’un appaieil ou d’un ensemble de 1atus, ptrocess, or assembly of machines  Sterowanie
machines et d’appareils and apparatus Styrning
37-05-010 Commande automatique: Automatic control:
Méthpde de commande remplissant A method of contiol in which opeta
d’ellg-méme ses fonctions dans des con-  tions ate caitied oul by a self-aGhi
ditior}s déterminées system under predetermined condition
; anie automatyczne
utomatisk styrning
37-05-015 Automatisme: Automatische Arbeitswejse
Mod¢ de fonctionnement as Autognatlsmo
I'emglloi d’une ou plusieut Funzionamento automatjco
autorhatiques Automatische werkwijze
Dzialanie automatyczne
Automatisk drift
37-05-020 Automa Automatic control engineering: Automatisierungstechnik,
Partig G That biranch of science o1 technology Regel.ungs- und Steug¢rungs-
qui é which deals with the design and use of technik
comnp automatic control systems Automatica
Automatica
Regeltechniek
Automatyka
Reglerteknik
37-05-025 Automatisation: Automation: Automatisierung
I Tiansformation d’une installation 1 The conversion of an installation to Automatgzacu.)n
dans le but d’utiliser des commandes its automatic operation Automatizzazione
automatiques 1 Automatiseren 2 Automatie
2 Tendance & la généralisation des 2 A generaltendencytowardsabroader Automatyzacja

commandes wutomatiques par’étude
de celles ci et par I’étude des moyens
de fabiication correspondants

use of automatic contiol with a view
to developing control systems and
the associated controlled machines
and processes

Automatisering, Automation
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37-05-030

37-05-035

Automatisme de séquence:

Mode de fonctionnement assu1é pat la
commande d’une succession d’opéia-
tions dans l’ordie d’enchainement
voulu, fixé d’avance ou 1ésultant de la
bonne exécution des commandes
successives

Réglage:

Piocédé par lequel on impose 4 une
grandeur de fonctionnement (pression,
température, courant, vitesse, puissance,
etc ), une valeur pi1édéterminée

— 92—

Automatic sequence control:

A method of contiol in which successive
operations ate caitied out in a sequence
either predelermined o1 1esulting from
the correct execution of each successive
operation

Adjustment:

A process by which some paiametet
(pressuie, tempetatute, cuiient, speed,
powet, etc) is given a predetetmined
value

Bedingte Steuerung,
Folgesteuerung
Automatismo sucesivo
Comando sequenziale
Automatische volgorderegeling
Sterowanie kolejnoSciowe
(Automatisk) sekvensstyrning

Einstellung
Ajuste
Regolazione
Instellen
Nastawianie

37-05-040

37-0p-045

37-05-050

374

Régulation:

Piocédé de réglage automatique qui
maintient pratiquement constant ou
fait varier suivant une loi déterminée
une (ou plusieurs) gtandeui(s) de fonc-
tionnement (pression, température, cou-
rant, vitesse, puissance, etc) giace a
une mesuie de la valemt de cette gran
deur ou de ces grandeuis

Auto-régulation:

Ploprlete inhérente 4 un systéme grace
a laquelle, sans [D’intervention 4
équipement de regulatlon, un 1g1me
établi est atteint apiés Dintervention
d’une perturbatin

1églé par eux, le systéme 1églé

Feedback control:

A method by which
conirolled vatiables

whether constant®
to a prescribed-tav

nherent characteristic data:

Data (formulae, giaphs, etc) showing
the 1elationship between the changes in
two o1 moie quantities in the absence
of any controlling equipment They
are mainly intended to facilitate the
study of inherent 1egulation conditions

Automatic control system:

An assembly of automatic contiolling
equipment together with the system it
contiols, i e the controlled system

realimentacion
automatica
eld regelen
terowanie

Auto-regulgcion
Auto-regoldzione
Zelfregeling

Samowyr 6wnywalnos¢

Daten der Regelstrecke
Caracteristicas naturales
Caratteristica naturale
Natuurlijked karakteristiek
Charakterystyka naturalna
Reglerobjektets overforings-
funktion

Regelungsslystem

Sistema de|control automatico

Sistema c¢pn comando auto-
matico

37-05-060

Caractéristique de régulation:

Pout un ensemble & 1égulation, docu
ment (formules, giaphiques, etc) qui
indique les valewts de la grandew
1églée en fonction de celles d’une gran-
deur d’influence

Working characteristic data:

For an automatic contiol system, the
data (formulae, giaphs, etc) showing
the values of the controlled condition
as a function of any influencing vaiiable

Automatisch regelsysteem

Uklad sterowniczy, uklad
regulacyjny

Reglersystem

Daten der geregelten Anlage

Caracteristica de regulacion

Caratteristica di comando
automatico

Regelkarakteristieken

Charakterystyka regulacyjna

Reglersystemets overforings-
funktion
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37-05-065

37-05-070

Régulation de maintien:

Procédé de iégulation dans lequel la
valeut de consigne demeule constante
pendant des périodes de temps rela-
tivement longues

Régulation de correspondance:

Procédé de 1égulation dans lequel la
valeur de consigne peut varier rapide-
ment, fiéquemment, et de maniéte

— 3 —

Fixed command control:

A method of feedback control in which
the set value 1emains constant for
1ather long periods

Variable command control:

A method of feedback contiol in which
the set value may vaiy rapidly, fie-
quently and in a significant manner

Festwertregelung

Regulacion fija

Regolazione con comando fisso

Regelen met constante in-
gestelde waarde

Sterowanie stalowarto$ciowe,
regulacja stalowarto§ciowa

Konstantreglering

Folgeregelung

Regulacion variable

Regolazione con comando
variabile

impo tarte

53

ijke

pulacja
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Section 37-10 — Grandeurs et valeurs de base — Basic quantities and values

37-10-005

Grandeur d’influence:

Giandew physique dont les vatiations
influent sut le fonctionnement d’un
ensemble 4 commande automatique

Actuating variable:
Influencing variable:
A physical quantity the vatiations of

which influence the peifoirmance of
an automatic conttol system

Einflussgrosse
Variable activa
Grandezza influente
Actieve grootheid
Wielko$¢ sterujaca

37-19-010

37-10-015

37-10-020

37-10-025

Grandeur d’entrée:

Pour chaque élément d un ensemble a
1égulation, giandeut physique dont les
variations influencent le fonctionne
ment de [’élément

Dans 'ordie de succession des opéia-
tions, I’inte1vention de fa gtandeu d’en
tiée précéde et commande la modifica-
tion de la grandeut de sortie

Grandeur de sortie:

Pour chaque élément d’un ensemble\a
1égulation, grandewt physique doxt les
modifications sont commandées,

niet

—

réglée finale:

Pour un ensemble a iégulation, gran-
dew dont le 1églage constitue, en det-

en det-—~whic
licu, par le, fonctionnement de Bactioting\ o
I’élément consid siderabion

Input vaiiable:

In the sequence
action of tl

the element unde

Controlled variable:

A vatiable, the value of which is to be
adjusted o1 controlled

Final contiolled variable:

For a contiol system, a variable, the
contiol of which is the ultimate puipose

gsse
entrada
’entrata
theid
ejsciowa

Ausgangsgrpsse
Variable de salida
Grandezza fd’uscita
Uitgangsgrootheid
Wielko$¢ wyjsciowa
Utstorhet

Regelgrossd
Variiable cantrolada
Grandezza gegolata
Geregelde grootheid
Wielko$é sterowana,
wielko$¢ regulowana
Reglerad storhet

Hauptregelg: osse,
Endregelgrosse
Variable c¢ntrolada final

37-10-030

niere analyse, Ie but principal de la 1egu
lation

Grandeur 1églante:

Grandeur de sortie d’un équipement
de 1égulation qui constitue I'une des
grandeurs d’entrée du systeme réglé

of the system

Correcting variable:

An output from a controlling equip-
ment which is one of the inputs to the
controlled system

Grandezza regolata finale

Doelgrootheid

Wielkos§¢ sterowana wynikowa,
wielko$¢ 1egulowana
wynikowa

Stellgrosse

Variable correctora
Grandezza regolante
Corrigerende grootheid
Wielko$¢ nastawiajaca
Styrande storhet
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37-10-035

37-10-040

37-10-045

37-10-050

37-10-055

37-10-060

37-10-065

Grandeur perturbatrice:

Grandew d’influence indépendante
dont les variations indésiiables, nom-
mées perturbations, tendent a modifier
la valeur de la grandeur 1églée finale

Valeur instantanée:

Valewt d’une giandeur vaiiable a

P’instant considéié

—_5

Disturbance:

An independent actuating vatiable
whose undesired vatiations tend to
alter the value of the final controlled
vatiable

Instantaneous value:
Actual value:

The value of a vaiiable quantity at the
instant undet consideration

Storgrosse
Perturbacion
Grandezza perturbante
Storing

Wielkos¢ zaklécajaca
Storstorhet

Istwert, Augenblicksweit
Valor instantaneo

Valore istantaneo
Werkelijke waarde
Warto$¢ chwilowa

Valewr mesurée:

Valpur d une grandew telle qu’elle 1¢
sulte, a Pinstant considéié, de ’infor-
mafion fournie par un appaieil de me-
sul

Emplacement de mesure:

Emplacement ou s’effectue la mesure
d’uhe grandew

Valeur presc

Valewi de la grandéup1é
| équipement devrai
libik de la régule

fonftionne

Valeur de la® grandew 1églée effective
meft €éalisce a 1’équilibre de la 1égu-
latipn‘et’en 1égime établi

Measured value:

The value of a quantity 1esulting,\;
the instant undet consideratio
the information obtained fiony”
uting instiument

of

ich the operator desiies to obtain
in /the steady state from the control
ystem in equilibiium under pie-
determined operating conditions

Final value:

The value of the contiolled vatiable,
actually achieved in the steady state
and with the contiol system in equi-

Messort

Punto de medida
Punto di misura
Meetpunt

Punkt pomiaru
Mitstille

Aufgabenwert
Valor deseado
Valore prescritto
Gewenste waarde
Warto$¢ zadana
Borviirde

Beharrungswer t
Valor final
Valore finale

Eindwaarde van de geregelde

Action correctrice:

Variation de la grandeur 1églante pro-
voquée pai 1’équipement de 1égulation
dans le but de réduire [’écatt lots d’une
variation d’une ou plusieuts grandeuts
d’influence

librium

Corrective action:

The change in the cotrecting variable
which is produced by the controlling
equipment with a view to reducing the
deviation 1esulting from a change in
one o1 mote actuating vatiables

grootheid
Wartos$¢ ustalona wielkoSci
sterowanej, warto$¢ ustalona
wielkos$ci regulowanej
Asymptotiskt drvirde

Accién correctora
Azione di correzione
Corrigerende werking
Dzialanie nastawiajace
Styrande verkan
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37-10-070 Zone morte:
Insensibilité:

Différence de deux valeuts limites d’une
giandeur d’entrée entre lesquelles une
variation de celle ¢ci ne provoque pas
une vatiation significative de la gran-
deur de sortie L’existence d’une zone
morte peut étre intentionnelle ou non
Elle peut provenir a titre d’exemple,
d’un jeu ou d’une hysteresis

37-10-075 Statisme:

Propriété d’un systétme a autorégula-
tion ou a régulation, dont la caracté-

paralléle a I'axe qu1 représente la gran-
deur d’influence Le statisme peut étre
naturel ou attificiel, permanent ou
transitoire

37-10-Pp80 Coefficient de statisme:
Pente de la tangente a la caractéiistique
de régulation en un point déterminé
37-109085 Valeur de consigne:

Pour une 1egu1at10n avec statisme: va-
régulateur
Pour une régp

valeur prescrite

37-104

37-10

Différence entie la valeur piescrite et
1a valeur de r‘nnqigne

— 6 —

Dead zone:
Dead band:

The 1ange of values within which an
input variable can be varied without
initiating any noticeable change in
the output vaiiable A dead zone may
o1 may not be intentional It may,
for example, 1esult fiom backlash ot
hysteresis

Unempfindlichkeit, tote Zone
Zona muerta

Zona morta, insensibilita
Dood gebied

Strefa nieczulo$ci

Dodband

Offset behaviour:

That piopeity of a control system
owmg to whlch the wmkmg chaxac-

P-Verhalten, T Statik
Abatimiento
Statismo

of the dlsturbance varlable con51dered
The offset may be inherent ot artificialy
permanent ot transitory

Offset coefficient:

The slope of the
tic cmwve at a given pd

Kennlinie,
bffizient
peficiente d¢ abatimiento
oefficiente di statismo

Wspolczynnilf statyzmu

Sollwert
Valor consignado
Valore di consegna
Ingestelde waarde
Wartos¢ nastawiona
Ledvirde

undet

piesciibed
¢ puipose of adjusting

Reference variable: Fithrungsgrisse

Variable de referencia
Grandezza dj riferimento
Referentie
Wielko$é odnmiesienia
Ledstorhet

The independent actuating variable
which determines the set value

Eiror de abatimiento
Scaito di stafismo

The difference between the desited

valne and the set value

t Statikawachung

37-10-100 Ecart de régulation:

Difféience entre la valews de la gian-
deur réglée et la valeur prescrite L’écait
de régulation instantané cotrespond a
la valeur instantanée (de la grandeun
1églée) et I’écart de régulation asympto-

tique a la valeur réglée asymptotique

[ Désuet
Obsolete

Uchyb statyczny

Frror de regulacion
Scarto di regolazione

The difference between the actual value
of the controlled variable and the de-
sired value The instantaneous differ-
ence corresponds to the instantaneous
value and the steady-state difference to
the steady-state value (of the contiolled
vatiable)

Uchyb od wartosci zadanej
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37-10-105

37-16-110

Ecart de consigne:

Difféience entie la valeur de la gian-
deur 1églée et la valeut de consigne

Ecait total permanent:

Diffétence entre la valeur réglée asymp-
totique et la valeur de consigne

— 7 —

Deviation:

The difference between the actual value
of the conttolled variable and the set
value

Offset:

Difference between the steady-state
value of the contiolled variable and the
set value

Regelabweichung

Error de consigna,
Desviacion

Scarto di consegna

Afwijking

Uchyb od wartosci nastawionej

Momentan regleravvikelse

Bleibende Regelabweichung

Error total permanente,
Deriva

Scarto finale

Statische afwijking
1L

N

O
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37-15-005

37-15-P10

37-15-p15

37-15-

37-151025

Section 37-15 — Circuits et signaux — Circuits and signals

Schéma fonctionnel:

Dessin 1elativement simple, destiné a
faire compiendie le principe de fonc
tionnement; il repiésente, par des sym-
boles ou pai des figures simples, une
installation ou partie d’installation

ainsi que ses interdépendances fonc-
i i1 1 alle

Block diagram:

A simplified form of diawing intended
to show the basic functioning of a sys-
tem; it 1epiesents by means of symbols
or simplified illustrations an installation
ot part thereof together with the 1ela-
tionship between its components with-
anut necessatily rentesentine all nhy.

Funktionsschema
Diagrama funcional
Schema funzionale
Blokschema

Schemat strukturalny
Blockschema

de tepiésenter toutes les liaisons ma-
tériellement 1éalisées

Diagramme de fluence:

Cas particuliet du schéma fonctionnel,
qui monire piincipalement les voies
d’écoulement des signaux et les relations
natutelles de ceux ci

Circuit de puissance:

Ensemble des circuits
la majeure paitie de/1*¢
le fonctionneme
automatique

Circuit de commande:

sical links

Signal flow diagram:

Information circuit:

A circuit which cariies signals for meas-
mements ot information puiposes

Control circuit:

trafico (de las
so dei segnali

Schemat sygphalowy
Signalflodess¢hema

Leistungsflus:
Ciicuito de pptencia
Circuito di potenza
Vermogensschakeling
Tor energetyrzny
Effektkrets

Signalfluss
Circuito de informacion
Circuito d’inI:)rmazione
Informatieschakeling
Tor informagyjny

Informationskrets

Wirkungsflu

37-15-030

Circuit seivant a transmettie des si-
gnaux destinés a commander la manceu-
vre des appareils ou des machines

Signal (pour automatisme):

Grandew physique utilisée pour tians-
mettre une information ou pour pio-
voquer une commande Un signal peut
&tre tempotaiie, intermittent ou per-
manent

A circuit which cariies signals con-
trolling the operation of appaiatus or
machines

Signal:

A physical quantity used to transmit
information or to give a command A
signal may be momentaty, intetmittent
o1 continuous

Circuito de control
Circuito di comando
Regelschakeling
Tor sterowniczy
Styrkrets

Signal
Seiial
Segnale
Signaal
Sygnal
Signal
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37-15-035

37-15-040

37-15-045

37-15-050

37-15-055

37-15-060

Seuil (d’action):

Valew1 a4 partir de laquelle un signal
d’entrée provoque une variation si-
gnificative du signal de sortie Le seuil
inférieur correspond a la valeur abso-
lue minimale et le seuil supérieut a la
valeur absolue maximale

Un équipement peut piésenter deux
seuils inféricurs ou (et) deux seuils su-
périeurs, chaque seuil étant valable
pour un signe déterminé de fa vaiiation
du signal d entrée

—_—9 _

Threshold value:

The value above ot below which the
input signal produces a noticeable
change in the output signal The
lower threshold corresponds to the
minimum absolute value and the uppei
thieshold to the maximum absolute
value

A system may have two lower thies-
holds and/o1 two upper thiesholds,
each thteshold applying to a given sign
of the change in the input signal

Schwellwert
Valor umbial
Valore di soglia
Drempelwaarde
Warto$¢ progowa
Troskelvirde

Hy[steresisT

Ph¢nomene par lequel la valeur d’un
sigpal de soitie dépend, hon seulement
de la valeur instantanée du signal d en-
t1é¢, mais aussi de I’évolution antéricure
de |celui ci, ainsi que de son sens de
valfiation & un instant donné

=

Imjpulsion:
S‘Z]::al dont la duiée est couite dans
| é¢helle du temps que 1’on considéie

Signal analogique:

Signal pour lequel la v
depir physique é¢ poyr la tians
sign vatie de f ifté
fonction:

Signal numérique:

Hysteresis:

The phenomenon by which the value
of au output vatriable depends not
on y on the value of the input variable
al a given instant, but also on its direc-
tion of change at a given instant an
its ptiot time history

Pulse:

quantized way:

adcording to the value of a physi-
cal quantity of the same or a dif-
ferent natuie in the case of an
information signal;

— according to the extent of the action
tequited in the case of a control
signal

Digital signal:

Analoges Signal
Sefial analogica
Segnale analogico
Analoog signaal
Sygnal analogowy
Analogsignal

Digitales Signal

Signal qui, convenablement interpréte,
représente sous forme quantifiée, la
valeur d’une grandeur physique (dans
le cas d’une infoimation) ou l’action
d’une commande (dans le cas d’une
commande)

Signal d’entrée:

Signal 1eprésentant une grandeur d’en-
tiée

A signal which, when suifably mierpiel-
ed, expiesses in a quantized form the
values of a physical quantity in the
case of an information signal o1 the
action requiied in the case of a conttol
signal

Input signal:

A signal representing an input vaiiable

Sefial-digital —
Segnale numerico
Digitaal signaal
Sygnal cyfrowy
Digitalsignal

Eingangssignal
Sefial de entrada
Segnale d’ingresso
Ingangssignaal
Sygnal wejSciowy
Insignal
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37-15-065

37-15-070

Signal de sortie:

Signal représentant une girandeur de
sottie

Action (terme général):

Opéiation qui tend a provoquer une
commande, mais qui, considéiée seule,
ne peut véiifier la bonne exécution de
Pordie ainsi transmis

Output signal:

A ssignaliepiesenting an outputvatiable

Forward action (general term):

A function which tends to carity out a
control operation but which, when con-
sideted alone, cannot monitor the
cortect achievement of the command
thus transmitted

Ausgangssignal
Seiial de salida
Segnale d’uscita
Uitgangssignaal
Sygnal wyjSciowy
Utsignal

Einfluss, Wirkung
Accién

Azione
Vooruitwerking
Dzialanie

37-159075

37-151080

37-151085

37-15

Signal d’action:

Signal de commande tiansmis su1 tout
ou partie du circuit compris entre le
compatateur et la sottie du systéme
réglé (d’apies sa 1eprésentation par un
schéma fonctionnel) et dans le sens
ainsi défini

Réaction; rétroaction (terme
néral):

Réaction fondée sur la mesure effective

Forward signal:

of a signal by a cii-
&dback circuit, from

Feedback signal:

A signal transmitted by a feedback
circuit fiom an element to an element
eatlier in the sequence of forwaid
action as 1epiesented on a block
diagram

Measured feedback:
A feedback which is based on the actual

yenal sterujicy

Riickftiihrung
Realimentacipn
Reazione, 1efroazione
Terugkoppelipg
Sprzezenie zpiotne
Aterforing

Riickfiihrunggsignal

Sefial de realimentacion
Segnale di reazione
Terugkoppelgignaal

Sygnal sprzezenia zwrotnego
Aterforingssigznal

37-15-095

d’une girandeur de sortie

Réaction principale:

Réaction provoquée par les vaiiations
de la grandeur réglée finale de la boucle
considérée

measurement of an output quantity

Monitoring feedback:

The measuted feedback tesulting fiom
the changes in the final controlled
vatiable of the loop considered

Realimentaciion medida
Rmztmm‘m‘liurata

Meetterugkoppeling
Sprzezenie zwrotne od organu
pomiarowego

Hauptriickfiihrung
Realimentacion principal
Reazione principale
Gemeten hoofdterugkoppeling
Sprze¢zenie zwrotne glowne
Huvudaterforing
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37-15-100

37-15-105

37-15-110

37-15-115

37-15-120

37-15-125

Auto-réaction:

Réaction qui 1ésulte du fonctionnement
propie du systeme 1églé tel qu’il est
défini par la caractéristique naturelle
de celui ci, en I’absence de toute intei-
vention d’un équipement de 1égulation

Commande en chaine ouverte:

Commande dont les signaux sont trans-
mis uniquement pat une ou plusieurs
chalnes d’action, sans I’intetvention
d’une réaction principale

— 1] —

Inherent feedback:

The feedback resulting fiom the ope:-
ation of the system as defined by its
inhetent chatacteristic data without
the intervention of a contiol equipment

Open-loop control:

A method of contiol by which signals
are ttansmitted by one o1 moie forward
paths exclusive of any monitoring feed-
back

Ausgleichsvermagen
Realimentacion inherente
Reazione intrinseca
Natnurlijke terugkoppeling
Sprze¢zenie zwrotne naturalne

Steuerung
Contiol de circuito abierto
Comando in catena aperta
Open-(lus)regeling
Sterowanie w ukladzie
otwartym

Bougle de régulation:

Ensgmble de circuits de 1égulation qui
compiend au moins une chaine d’ac-
tion fet au moins une chaine de 1éaction
et qfi, représenté par un schéma fonc-
tionpel, constitue une boucle fermée

Commande a boucle fermée; as-
servjssement:

Voit| tetme 37-05-040

Programme:

Pour un automati S
pout une 1égulation, &£
gnayx de commangde\ &

nécepsaires a I’exécubio
d’opfration dg i

Programme

P1rodédé pai“lequeNes sjgnaux du pio-
graphmer Sont composés par I’homme
au meyeh d’un appateillage incoiporé
a I"dquipement antomatique

Closed loop:

Feedback loop:
A group of circuits including at least
one forward path and one fecdbac

path and which makes up e
loop in a block diagtam

Hand-set programme (US Pro-
gram):
A programme composed by a human

operator using devices incorporated in
the contiolling equipment

egelung
Control de circuito cergado
Comando ad anello chi:lso,

asservimento
Gesloten-(lus)regeling
Sterowanie w ukladzie

zamknietym, reguladja
Reglering

Programm
Programa
Programma
Programma
Program
Program

Handprogrammierung
Programa manual
Programma manuale
Met de hand ingesteld pro-
gramma

PTogramowanic reczne
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Section 37-20 — Modes d’action — Types of action

37-20-005 Mode d’action (d’un élément d’un
systeme de commande):
Pout un élément d’équipement de com-

mande, mode de compottement du si-
gnal de sortie

Type of action (of an element of a
control system):
For an element of a control system,

the manner in which the output variable
behaves

Wirkungsweise eines Gliedes
Tipo de accion (de un elemento
de un sistema de control)
Modo d’azione (d’un elemento

d’un sistema)
Werking

37-200010 Action permanente:
Mode d action dans lequel le signal
de soitie existe continuellement
37-2(0-015 Action intermittente:
Mode d’action daps
soltie est intetmd
37-20-020

37-20=025 __Action de maintien:

vatiable exjs

Starting-pulse action:

A type of action in which a signal of
short duration initiates an operation
which may have a longer duration

Holding action:

Procédé par lequel une opération, dont
le début a été provoqué par une impul-
sion initiale, se poutsuit jusqu’a I’émis
sion d un autte signal d’action, pai
cxemple: cas paiticulier d’un dispositif
de mémoite

37-20-030 Action progressive:

Mode d’action qui peut imposer au
signal de sortie une vaiiation continue
entte deux limites déterminées

sob dzialania (elementu

sterowniczego lub

Dauetnde Wirkungsweise
Accién permanente
Azione permanente
Permanente |werking
Dzialanie nipprzerywane
Permanent yerkan

Aussetzende| Wirkungsweise

Accion intefmitente

Azione intermittente

Intermitterende werking

Dzialanie pyzerywane,
dzialanie |impulsowe

Intermittent| verkan

Accién por gmpulso inicial
Azione pe1r §mpulso iniziale
Initiérende pverking
Dzialanie wyzwalane

Wirkungswf:e mit Auslosung

Haltende Wirkungsweise,

A type of action in which an operation
which has been initiated by a statting
pulse will proceed until the trtansmission
of another signal, e g action of storage
device

Progressive action:

A type of action in which the output
vailiable may vary continuously be-
tween two specified limits

Haltewirkung
Accion mantenedora
Azione di tenuta
Houdwerking
Dzialanie podtrzymywane

Kontinuierliche Wirkungsweise
Accién progresiva

Azione progressiva
Progressieve werking
Dzialanie ciagle
Kontinuerling verkan
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37-20-035

37-20-040

37-20-045

37-20-050

37-20-055

37-20-060

Action par échelons:

Mode d’action qui ne peut imposer au
signal de soitie qu’un cettain nombie
de valeuis déterminées Exemple: action
4 deux niveaux, action a niveaux mul-
tiples

Valeur de commutation (d’une
action par échelons):

Pour un élément 4 action pat échelons,
toute valewr du signal d’entiée pour
laquelle la valeur du signal de sortie
chapge de nivean

— 13 —

Step-by-step action:

A type of action in which the output
vatiable may assume only certain
specified values, e g two level action,
multi-level action

Level-change value:

For an element in a multi-level action
system, any value of the input vaiiable
at which the output variable changes

Gestufte Wirkungsweise
Accién escalonada
Azione a gradini
Standenwerking
Dzialanie kwantowe
Stegvis verkan

Sprungwert

Valor de conmutacion (de una
accion escalonada)

Valore di commutazione (d’una
azione a gradini)

Nofe La grandeur de soitie peut aban-
dpnnet le niveau du moment poul
dpux valeurs de commutation diffé-
1gntes (supétieute et infétieure) sui-
vint le signe de la variation de la
glandeut d’entiée On peut alois
considéier la valeur moyennc de
cpmmutation

Redouvrement; fourchette:

Diffrence entre les valeuis de commu-
tatipn supériewie et inférieute d un
chapgement de niveau

niv¢aux):

Actlon qui impos sign
1 unk ou l'autre de denx (£
déteminées

Action: par tout on rien:

Note The output vatiable may change
at two different level change values
(upper and lower value) according
to the sign of the change of the input
vatiable A mean level change va-
lue may then be considered

Overlap:

The difference

ion in which the output
assume only two (thiee)
predetetynined values

On-off action:

hysterese
Solapamiento
Sovrapposizione
Overlapping
Histereza w przelaczaniu
Overlappning

Zweipunkt-Vethalten, |Drei-

punkt-Verhalten

Accion a dos niveles|(a tres
niveles)

Aziome a due livelli| (a tre
livelli)

Tweestanden-(driestanden)-
werking

Dzialanie dwustawne
(trzystawne)

Tvaldigesverkan, tieliges-
verkan

Auf-Zu Merhalten |

Action 4 deux niveaux dont 1’un coi-
1espond a une valeur prédéterminée du
signal de soitic et autie & une valeut
nulle

Action par tout ou peu:

Action a deux niveaux qui coriespon
dent 1espectivement & deux valeurs de
méme signe du signal de sortie

A two level action in which one level
cortesponds to a predetermined value
of the output vaiiable and the other to
z€e10

High-low action:

A two level action in which both levels
correspond to two values of the output
vatiable of the same sign

Accion todo o nada
Azione per tutto o niente
Aan-uitwer king
Dzialanie dwustawne
Till-franverkan

Stark-Schwach-Verhalten
Accion mucho o poco
Azione pe1 tutto o poco
Hoog-laagwerking
Dzialanie dwustawne
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37-20-065

37-20-070

Action par plus ou moins:

Action a t1ois niveaux qui correspon-
dent respectivement & deux valeurs de
signe contraire et & une valeur nulle
du signal de sortie

Encadrement:

Différence entre les valeurs de commu-
tation extiémes

— 14 —

Positive-negative three-level ac-
tion:

A thiee-level action in which two levels
correspond to two values of the output
vaiiable of opposite signs and one is
equal to zeto

The difference between the two extreme
level-change values

Dreipunktverhalten mit
Nullwert

Accion mas o menos

Azione per pit o meno a tre
livelli

Plus-minusdriestandenwerking

Dzialanie trzystawne

Encuadramiento

37-20:075

37-20-080

37-20-085

Action a niveaux multiples:

Action utilisant plus de trois niveaux

Action proportionnelle: Action P:

du stgnal d’entrée

Multi-level action;

An action using mosg

Proportionalaction: P action:

eSsive action in which
invthe output variable are
P to the corresponding

Proportional action factor:

For a proportional action element, the
ratio of the change in the output vari-
able to the related change in the input
vatiable

erhalten
Accion a niveles multiples
Adzione a livelli multipli
Veelstandenwerking
Dzialanie wiplostawne
Flerliigesverkan

P-Verhalten,

Verhalten
Accion propgrcional, Accion P
Azione propprzionale,

Azione P
Proportione!

P-werkin,
Dzialanie proporcjonalne
P-verkan

proportionales

werking,

Proportionalititsbeiwert

Coeficiente [de accion propor-
cional

Coefficiente| d’azione propor-
zionale

Proportionaliteitsfactor
Wspolczynnik dzialania
proporcjohalnego

37-20-090

Action flottante:

Mode d’action progressive par lequel
la vitesse de variation de la grandewm
de sortie est une fonction prédéterminée
de la valeur du signal d’entrée

Cette vitesse de variation peut avoir une
seule valeur absolue (action flottante a
vitesse unique), plusieurs valeurs abso-
lues (action flottante & plusieuts vi-
tesses) ou toutes les valews comprises
entre deux valeurs déterminées (action
flottante progressive)

Floating action:

A type of progressive action in which
the 1ate at which the output vaiiable
is changing is a predetermined function
of the input variable

This rate of change may have one
absolute value (single-speed floating
action), seveial absolute values (multi-
speed floating action) o1 any values
between two predetermined values (pro-
gressive floating action)

P-faktor

Angenithertes I-Verhalten
Accion flotante
Zwevende werking
Drzialanie astatyczne
Flytande verkan
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37-20-095

37-20-100

37-20-105

37-20-110

37-20-115

37-20-120

Action par intégiation: Action I:

Cas patticulier d’action flottante qui
impose une 1elation propoitionnelle
entie la vitesse de variation du signal
de sottie et 1 étendue de la vaiiation
du signal d’entiée

Coeflicient d’action par intégra-
tion:

— 15 —

Integral action: I action:

A patticular floating action in which
the rate at which the output vatiable
is changing is piopoitional to the
change in the input vatiable

Integral action factor:

I-Verhalten, integrierendes
Verhalten

Accion integral, Accién 1

Azione integrativa semplice,
Azione 1

Integierende werking,
I-werking

Dyzialanie calkujace

I-verkan

Integrationsbeiwer t
Coeficiente de accion integral

Qudtient de la vitesse de vaiiation 1e
latiye du signal de sot tie pa1 la vaiiation
telajive du signal d’entiée

Actlion par dérivation: Action D:

Mofle d’action par lequel 1’amplitude
de la vatiation du signal de sortie est
propottionnelle 4 la vitesse de variation
du dignal d’entiée

COJfﬁcient d’action [pai

tion:
Quqtient de la ti

signpl de so1tie pa1”l
tion] 1elative du sigpa

Act]

Mo
de 1
pioj
pat

Action composée:

Mode d’action qui compose les effets
de deux ou plusieurs actions (propot-
tionnelles, par intégiation, par dériva-
tion, etc)

The 1atio of the 1ate of change of the
output variable to the 1elated change
in the input vatiable

Derivative action: D action:

s.acfion factor:

io of the change in the output
¢’to the telated 1ate of change
¢/Input variable

Second-derivative action:

A type of action in which the change in
the output vaiiable is propoitional to
the second-derivative with 1espect to

O Pt artao

Compound action:

A type of action which combines two
o1 thiee types of action: pioportional,
integtal, derivative, etc

Accion derivada, Accign D
zione derivativa, Azione D
Differenti¢rende werki(:{l s
D-werking
Dzialanie roézniczkujacg
D-verkan

Differentiationsbeiwert
Coeficiente de accion derivada
Coefficiente d’azione detivativa.
Differentiatiefactor
Wspolezynnik dzialanig
rézniczkujacego
D-faktor

D,-Verhalten, diffe1enzjerendes
Verhalten zweiter

werking
Dziatanie réiniczkujace
drugiego rzedu

Kombiniertes Verhalten
Accion compuesta
Azione composita
Samengestelde werking
Dzialanie zlozone
Kombinationsverkan
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37-20-125

37-20-130

Temps de dosage d’intégration:

En cas d’action composée, proportion-
nelle et par intégration, et pour une
variation brusque déteiminée du signal
d’entiée, intervalle de temps 4 la fin
duquel la part cortespondant & I’inté-
gration est égale a la part coiiespon-
dant a D’action piopottionnelle

Temps de dosage de dérivation:

En cas d’action composée, propottion
nelle et par détivation a compter de
Pinstant d’établissement d une vaiia-
tion & vitesse constante déteiminée du
signal d’entiée, intervalle de temps a la

tion par dérivation est égale 4 la part

cortespondant & I’action propoition-
nelle

N
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Integial action time:

In the case of a compound action in-
cluding propotitional and integial com-
ponents and for a predetermined step
change in the input variable the interval
of time after which the integtal com-
ponent is equal to the piopottional
component

Derivative action time:

In the case of a compound action in-
cluding proportional and detivative
components and starting from the ini-
tiation of a change in the input variable
at a predetermined constant tate, the

portional component is equal to the
detivative component

W

Nachstellzeit

Tiempo de accion integral
Tempo d’integrazione
Integratietijd

Czas zdwojenia

I-tid

Vorhaltzeit

Tiempo de accion derivada
Tempo di derivazione
Differentiatietijd

Czas wyprzedzenia
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Section 37-25 — Modes de régulation — Methods of control
37-25-005 Mode de régulation: Method of control: Regelungsart
Controller action: Método de control
Pour un équipement de 1égulation, TFor any conliolling equipment, the M2(|0 di regolazione
mode d action suivant lequel il agit type of action according to which it Wijze van regelen
sui le syst¢me réglé Le mode de 1égu~-  operates the controlled system The Rodzaj regulacji
lation coirespond au mode d’action method of control corresponds to the : Co—
de I’ensemble type of action of the whole of the sys- Stzfz?‘trustnlngens verknings
fom Sate
37-25-010 Régulation proportionnelle: Proportional control: rlioale
Mode de 1égulation par lequel les vatia- A method of contiol in wh ch the .
tion§ de la giandeur 1églante sont pro change in the correcting vaii ol _prgporcional
porffonnelles a la différence entre la  proportional to the diffe aziofe proporzionale
valefn de consigne et la valeql de la  the set value and the Actua value oL, P1opobtionele regeling
grarideur 1églée (écart de consigne) to the deviation) . .
acja proporcjonalpa
-reglering
37-25-015 Régdulation par intégratio; I-Regelung, integrale
Cas| particulier de régulati Regelung . ..
qui [impose une 1elatioy Control por integracion
nell¢ entie la vitesse de aria Regolazione infegrativd
giarjdeur réglante ¢ Regolazicne integrativs
de r¢gulation (oukd ; .
Integrerende regeling
Regulacja catkowa
I-reglering
37-25-020 Rég Derivative control: D-Regelung, differenzi¢rende
Mo A method of control in which the Regelung L
tion change in the coriecting variable is Control por derivacion
tion p10p01t10ndl to the 1ate at Whlch the Regolaz“)ne derlvatlv
1éc g € B or. g ., T
consigne) the actual value (o1 the dev1at10n) is Resul k g
changing egulacja 10zniczkowa
D-reglering
37-25-025 Régulation astatique: 1 Astatische Regelung
Mode de 1égulation qui impose un A method of contiol with zero offset Control .astatlco .
coefficient de statisme nul en tous points  1atio at any point of the woiking chai Regolazione astatica
de la caiactéristique de 1égulation acteristic —
Sterowanie astatyczne,
— — = regulacja astatyczna
1 Désuet & 4 y

Obsolete

Astatisk reglering
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37-25-030 Régulation hypostatique:

Régulation, dont la caractéristique fait
décroitre la grandeur de sortie quand
c1oit la grandew d’influence considéiée
(en valeur absolue)

37-25-035 Régulation hyperstatique:

Régulation dont la caracterlsthue fait

T
croit la g1 andeur d 1nﬂuence considérée
(en valewr absolue)

37-25040 Régulation directe:
Mode de 1égulation n’exigeant aucun
appott d’énergic extérieute
37-23-045 Régulation|ind

Mod€ déégulgtion quiexige
d’énbrgic €xtéricute

37-2%
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T Statische Regelung

Control hipostatico

Regolazione ipostatica

Sterowanie statyczne,
regulacja statyczna (z
ujemnym wspolczynnikiem
statyzmu)

A method of contiol in which the output
vatiable decieases when the influencing
valiable undei consideiation incieases
(absolute values)

t Uberstatische Regelung
A method of control in whrch the output Contr ol hlperestatlco
oiperstatica

vatiable under conslderatron increases
(absolute values) atyczne, regulacja
z dodatnim

ikiem statyzmu)

Regeleinrichfung ohne Hilfs-
energie
Control direfto
Regolazione | diretta
(autoregolazione)
Regeling zonder hulpenergie
Sterowanie hezposrednie,
regulacja bezposrednia

ef-assisted control:
energie
Control indi
Regolazione
(assistita)
Regeling met hulpenergie
Sterowanie posrednie,
regulacja [posiednia

A’method of control which requites an
auxiliaty power supply

Regeleinrich‘[ung mit Hilfs-

ecto
indiretta

Kompensation
Compensacr {

Compensation:

Modlfymg or supplementary actlon

amehorer Ie comportement d une 1egu- tended to improve performances with Compensatle
lation compte tenu des caractéiistiques  respect to some specified chaiacteristics Dzialanie kompensacyjne
. - H
imposées .
P kompensowanie
Kompensering
37-25-055 Régulation en cascade: Cascade control system: Kaskadenregelung
Systéme de régulations multiples dans A complex control system in which the Control en eascada
lequel un ou plusieurs tégulateurs set value of one o1 more conttollets is Regolazione In cascata
modifient 1a valeur de consigne d’un alteied by one o1 more other conttolling  Cascaderegeling, serieregeling
ou plusieurs 1égulateuts equipments Sterowanie kaskadowe,
— regulacja kaskadowa
+ Désuet.

Obsolete

Kaskadkopplat reglersystem
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37-25-060 Régulations conveirgentes:

Systéme de 1égulations multiples dans
lequel deux 1égulateuts au moins com-
binent leut action sur une méme gran-
deur 1églante

—_ 19 —

Convergent control system:

A complex control system in which the
actions of two o1 moie contiolling
equipments ate exeited jointly on one
cotiecting vaiiable

Controles convergentes
Regolazioni convergenti
Parallelregeling
Sterowanie rownolegle,
regulacja rownolegla

R

@@
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Section 37-30 — Eléments principaux — Components

37-30-005 Transmetteur (de mesure):

Elément influencé pat une grandeut
physique mesuiée, qui transmet un
signal

L’information transmise peut coiies
pondie & ceitaines valews caractéiis-
tiques de la giandeut mesurée ou a

Measuring unit:

A unit which is actuated by a physical
quantity and which gives a signal

The information thus given may be
transmitted for discrete values of the
meastied quantity o1 continuously

Maesseinrichtung
Medidor

Trasmettitore di misura
Meetorgaan
Przetwornik pomiarowy
Givare

ensemble con IDICS

37-30+010 Capteur:

Dans un transmetteur de mesuie, ot
gane influencé dirtectement par la gran-
deut & mesuiel

37-3(0-015 Transmetteur direct:

tetvention d’un
convertisseur d

37-3(

Detecting element:

In a measuring unit, the e
tesponds ditectly to
measuied

Transmitter:

A measuring unit which includes a
detecting element together with an
amplifiesr ot signal conveiter which
modifies the output signal into a spe
cified one

37-39-025Transducteur (de mesure): Transducer:
indi i i ed for converting a signatl

d’enttée est une grandeutr physique
quelconque et dont le signal de soitic
est une grandeur physique d une autie
natwic

37-30-030 Sélecteurs (de signaux):

Appareil qui 1egoit les signaux de
différents ciicuits d’information ou de
commande, et peut tiansmettiec 1'un
quelconque d enti¢ eux a un circuit
de sortie

Medidor dir¢cto
Trasmettitole diretto
Zelfwerkenj meetorgan
Przetwol nik| bezpoSredni

Messumformer
Transmisor
Trasmettitore indiretto
Gever, Zengler
Przetwornik| poSredni

Signalumformer
Transductoq

o1 physical quantity of one kind into
a cottesponding physical quantity of
anothet kind

Signal selector:

A device which 1eceives signals from
different information o1 control circuits
and which may transmit any of them
to a signal output citcuit

Trasduttore (di misura)
Omzetter

Przetwornik
Miitomvandlare

Signalwiihler

Selector

Selettore (di segnali)

Signaalkiezer

Zbieracz (sygnalow),
wybierak

Signalviljare,
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37-30-035

37-30-040

37-30-045

37-30-050

37-30-055

37-30-060

37-30-065

Convertisseur de signal:

Elément dont le signal d’entiée et le
signal de soitie constituent deux rep1é
sentations difféientes d’une méme gran
deur physique (exemple: d’analogique
en numérique)

Codeur:

Convertisseur qui trtansforme un signal
analogique en un signal numérique

9] —

Signal converter:

A device whose input and output signals ~ Convertidor

ate two different representations of the

same physical quantity (¢ g analogue Signaalomzetter
and digital) Przetwornik sygnalu
Signalomvandlare

Analogue-digital converter:

A device used for conveiting an ana-
logue signal into a digital signal

digital
Codificatore

Signalumsetzer, Signalwandler

Convertitore di segnale

Analog-Digital-Umsetzer
Convertidor analégico-

Analoog-digitaalomzetter,

A/D-omzetter

Décodeur:

Canvertisseut qui transforme un signal
numétique en un signal analogique

Trianscodeur:

Convertisseur qui trtansforme
nufnéiique, établi suivant
tetjniné, en un signal numé
suivant un code différent

Gdneé
»
soti

Cqmbparateur:

Digital-analogue convertei :

A device used for conveiting
signal into an analogue signf

zetwornik cyfrowo-
analogowy
D/A-omvandlare

Cqgde convertex: Code-Umsetzer

h changes

0 anoth

gital signal
1 Convertitore di codicg
Codeomzetter
Szyfrator, p1zetwoini
cyfrowo-cyfrowy
Kodomvandlare

A device
fonm\one ¢Q

nction generator:

A device whose input and output signals

aie co-ordinated quantities Generatore di funziol
Functiegenerator
Przetwornik

Funktionsgeneraton

Generador de funci 6:1
e

vo-

tﬁcr
apalogico

ter,

Convel tidor de codificacion

v~

Element qui compale deux signaux
d’entiée et trtansmet un signal de soitie
¢établi en fonction de I’écart des valeuts
qu ils 1epiésentent

Simulateur:

Calculateur (généralement analogique)
congu de fagon a 1éaliser une corres-
pondance directe entre les éléments
et les liaisons du systéme étudié, d’une
part, et les éléments et liaisons du
calculateur d’autie patf

Comparing element: Signalvergleicher, KoTparatm
An element which compates two input %~

Comparatore
Vergelijkingso1gaan

signals and transmits an output signal
resulting fiom the diffetence between

them Oigan paréwnujacy,
komparatol

Jiamforare

Simulator: Simulator

A computer (usually analogue) so S}mulador

artanged that there exists a ditect coi-  Simulatore

1espondence between the units and  Simulator

interconnections of the physical system

1O . . . mulator

which is being studied and the units S.y

Simulator,

and interconnections of the computet,
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37-30-070 Amplificateur (terme 05-45-060):

Appazieil employé poui augmenter I’am-
plitude d’un phénomeéne en empruntant
le supplément d’éneigie nécessaite a
une souice extéiieure

37-30-075 Organe (de réglage) final:

O1gane qui, en detnier lieu, commande
directement les vatiations de la gran-
dew 1églante

— 2

Amplifier (term 05-45-060):

An apparatus used to inciease the
amplitude of a phenomenon by means
of enetgy diawn fiom an external
souice

Final controlling element:

The last controlling element which
govelns the contiolled vatiable

Verstiikex
Amplificador
Amplificadoie
Versterker
Wzmacniacz
Forstiarkare

Stellglied

Organo de control final
O1gano di regolazione finale
Corrigerend element

Organ nastawczy
D3

37-30-080 Elément final motorisé:

Ensemble constitué pat | élément final
et le servo moteur qui le manceuvie

37-301085 Poste directeur:

Ensemble des oiganes qui, par ledss
signaux, fixent le choix de la valg
presciite ou de la valeur de consig

37-30-090

tairemn

Motor-driven final controlling
element:

The assembly of the fing
clement and the associqted
motot

hich, by the
ey transmit,
Fuwithetmote,
ill generally enable

an appidppiate signalling system

Adjuster:

A device by means of which a change
in a working chatactetistic may be
accomplished intentionally

Antrieb
)l actuado con

con motore

rgaan
Ot gan nastf}vczy 7 silnikiem
napedowy

Motordrivet padragsdon

Leitger it
Estacion de gontrol

Stazione di comando
Instelorgaan, Instelgroep
Stanowisko sterowania
Instillningsdon for ledviide

Einsteller
Organo de gjuste

Dispositivo di regolazione
Afregelelemgnt, Instelelement
Nastawnik
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Section 37-35 — Appareils électromagnétiques spéciaux et termes correspondants

37-35-005

37-35-010

37-35-015

37-35-020

37-35-025

Flectromagnetic components and related terms

Synchro-machine:

Transformateur qui offie I’aspect d’un
régulatewr & induction (voir teime
10-25-065)

Son stato1 poite un ou plusieurs entou-
lements, soit ptimaiies, soit secon-
danes son rotot p01te un ou plusmurs

Synchro: Drehmelder, Synchro
A transfoiming apparatus in the form S}ncrono
of an induction voltage 1egulator (see Sincio
term 10-25-065) Synchio
Its stator has one ot moie windings, Sels
: : j yn
either primary ot secondaty; its totol S
has one o1 mote windings, eithe1 secon- yngon

€niq ulClll\/llLb, soit m,\.uudauuo, Sott-prt
maifjes

La gynchio-machine est principalement
utilisée, soit comme t1ansmetteur direct,
soit|comme 1écepteur de signal (impo
san| une position angulaite), soit
conlme compatateur de deux signaux
qui|1epiésentent des positions angu-
lairgs

Synichio machine qui transmet un si
gnal électrique en fonction de la posi-
tio1n] angulaire de son 1otor pat tapport

A upe direction de 1éférence

Sy}chro-transmetteul :

Synchro-récepteur:

Sy
un
de
cot
1ol
d’y
est
Ce
me

b1 d’une patt,
n synchio tia

Sy fférentiel:

la différtence des angles électtiques de
deux synchio-ttansmetteuts auxquels
elle est 1eliée électiiquement Ce couple
peut piovoquer le déplacement angu
laire du 1otot

Synchi o-indicateur:

Synchro-récepteur dont le 1otor peut
tournet libiement, et dont le couple,
généralement faible, est utilisé unique
ment pour entiainer une aiguille ou
un mécanisme indicateut

fry—o—PHnaty

A synchto is mainly used either as a
direct trtansmitter o1 as a signal receivet
(which defines an angular position) ot
as a compatator for two signals, each
of which 1epresents an angulat position

ro-Geber
Tiransmisor sincrono
Kincro-t1asmettitore
Synchrogever
Selsyn nadawczy
Syngongivare

Synchro-Empfiinger
Receptor sincrono
Sincro-ricevitore

Synchrokrachtontvanggr
Selsyn odbiorczy
Syngonmottagare

it§ synchio angle and the elec-
dgle 1eceived fiom its connected
transmitter  This toique may

Synchro-torque diffeiential
receiver:

Synchro-Differenz-
Empfinger
Receptor sincrono diferencial

Syl S i tor produit A synchio, the 1otor of which develops . y
su1 son arbie un couple en fonction de  a toique dependent on the difference 1 - erenziale

between the two electiical angles 1e-

! . Synchroki achtdifferentiaal-
ceived from its connected torque trans-

mitters  This toique may produce an ontvanger
angula1 displacement of the 10to1 S(flsyn 0('1b10rczy 10Znicowy
Differentialsyngon

Synchre-indicaton : Synchio-Anzeigexr
Indicador sinciono
Sincro-indicatore
Synchrowijzerontvanger
Selsyn wskaznikowy

Syngonindikator

A teceiver, the 10tor of which is fiee
to turn, with low torque and which is
used solely to diive a pointer or an
indicating mechanism
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37-35-030 Synchro-comparateur (d’angles): Synchro-control transformer: Synchro-Winkel-Vergleicher

Synchro-machine qui regoit le signal A synchro supplied with electiical infor Comparador sincrono
Clectrique d’un synchio-transmettews  mation fiom a tiansmitter or equivalent ~ Sincro-comparatore (d’angoli)
(ou d’un appaieil équivalent) et dont  device and whose rotor is diiven by an Synchronastuurontvanger
‘1;( tlé(ﬁg:;lest entrainé par un mécanisme  exteinal mechanism Selsyn transformatorowy
Dans ces conditions, le synchio-com-  Under some conditions, a synchio- Syngonjimforare
parateur émet un signal électiique en  contiol transformer  will transmit
fonction de la difféience de deux angles:  electrical information dependent upon
Pangle géoméirique de son 1otor et the diffetence between two angles,
I’angle électrique du transmetteur namely the synchro angle and the
electiical angle of the transmitter

37-35-035 Synchro-trigonométre: Synchro-resolver: Synchro-Resolver

Synchro machine utilisée comme élé- A synchio used as a calculating clement ~ S€N0-coseno sincrono

H € special case of two output signals
les deux signaux de sortie sont propoi-  cotresponding to the sine and cosin Synchroresolver
tionnels a la valeut du signal d’entiée  of the synchro angle and to the v
et, tespectivement, aux valeuts du sinus  of the input signal Converse
et du cosinus de I’angle définissant la  synchro-1esolver may be used
position angulaiie du 10to1 pa1 tappoit  mit an output signal obtained
a une ditection de 1éférence Inveise- pounding two input signals
ment, le synchio trigonométie peut  pioportional to the sine
ttansmettie un signal de soitie obtenu  the synchio angle
par la composition de deux signaux
d’entiée, 1espectivement propoition-
nels au sinus et au cosinus de I'angle
défini ci-dessus

37-35040 Synchro-machine de puissance Leistungs-Synchro

Achio which Sincrono de fuerza

— utilisée comme 1écepteur, peut ehc e C eceiver, may drive Sincro di pofenza
tiafner un mécanisme industriel \ echanism in such a way  Krachtsynchro
que ’etreur angulaite devienn¢ gé- B¢ rettot is kept within Selsyn mocojwy

nante;
utilisée comme

its;

as a transmitler, may
ith electrical enetgy a
torque-synchto used as a 1eceiver

37-35045 g Electrical zero (of a synchro): Elektrische [Nullstellung
Cero eléctrigo (de un sincrono)

That position of the moving element at Zero e.lettrlco (d’un sincro)
which, the two windings being ener- Elektrische pulstand

gized from the same supply, a phase  Zero elektry]LGe (w selsynie)
inveision in this common supply will
not produce any displacement of the
moving element

37-31-050 Angle électrique (d’une synchro- Electrical angle (of a synchro): Elektrischer | Winkel

machine): Angulo_elécfrico (de un

Ecart angulaire entie I’axe du champ  The angular displacement of the sincrono) . , A
primaite 1ésultant et la position du tesulant synchio primary flux axis Angolo elettrico (d’un sinci0)
1otoi poul le zéto électiique fiom electiical zero position Elektrische hoek

Kat elektryczny (w selsynie)

7-335-055 Angle théorique (idéal): Synchroe angle: Theoretischer Winkel

Ecart angulaire entre la position actuelle  The angular displacement of the syn- Angulo Smcmn.o ,
du 1otor et la position qui cotrespon-  chio rotor fiom its electiical zero posi-  Angolo meccanico (d’un
drait au zéro électrique tion sincro)

Synchro(as)hoek
Odchylenie katowe
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37-35-060

37-35-065

37-35-070

37-35-075

37-35-080

Angle affiché (d’un synchro-récep-
teur):

Angle indiqué par la position de [’ai-
guille ou de ’organe indicateur devant
le cadtan de Pappareil

Transformateur-comparateur:

Transformateur qui compiend un ou
plusieuts enroulements primaires, un

— 25 —

Indicated angle (of a synchro-
torque receiver or synchro-
indicator):

The angle shown on a pointel or indi-

cated on the control knob of the appa-
ratus

Differential transformer:

A tiansformer having one o1 mote
primary windings, one o1 moie secon-

Angezeigter Winkel

Angulo indicado (por un
receptor sincrono)

Angolo indicato (d’un sincro-
ricevitore)

Aangewezen hoek

Kat wskazywany

Differential-Transformator
Transformador diferencial
Transformatore differenziale

ou|plusieuis entoulements secondaires
et n noyau ferromagnétique qui peut
eff¢ctuer un déplacement limité, 1ecti-
lighe ou angulaire Il engendie un si-
gnal sous la forme d’une force élec-
tromotiice monophasée dont ’ampli-
tude varie en fonction de I écart entie
ung position de 1éférence et la position
acfuelle du noyau, et dont la phase
s’ifiverse quand le signe de [’écart des
pogitions s’inverse

Dynamo tachymétrique:
Mhgnéto tachymétrique:

Miichine dynamo électrique (magnéto
élgetiique) qui engendre un signal sous
la|forme d’une force électromotiice
cohtinue piopotitionnelle 4 Ja_ vitesse
anpulaite de son 1otor

Alternateur tac

A
la
al
pr
dey
ur 4l
d’g:

dary windings and a magnetic core
which may have a limited rectilineat
o1 angular movement It genetates a
signal in the foim of a single-phase
electitomotive force whose amplitude
depends on the displacement of the core
ftom a 1eference position and whos
phase 1everses when the sign of
displacement revetses

tacho-generator:

ac generator which generates an
ac output voltage whose amplitude
and fiequency aie proportional to the
speed It may have either a permanent
magnet ot a d ¢ field winding

ansfomiator

Gleichstrom-Drehzahlgeber,
Gleichstrom-Tachodynamo
Dinamo tacométrica
Dinamo tachimetrica
Gelijkstroomtacho(generator)
Pradnica tachometrydzna
pradu stalego
Ls-takometergenerator

Wechselstrom-Drehzahlgeber,
Wechselstrom-Taclo-
dynamo

Alternador tacométri¢o

Alternatore tachimetyico

Wisselspanningstachofgene-
rator)

Pradnica tachomet1y¢zna
synchroniczna

Vs-takometergenerat(

-

Génératrice tachymétrique asyn-
chrone:

Génératrice tachymétrique avec rotor
en court-citcuit dont ’'un des deux
enroulements statotiques est excité pai
un courant monophasé Le second en-
1oulement statorique engendre un signal
sous la forme d’une foice électromotiice
monophasée dont la fiéquence est celle
du courant d’excitation, dont 1’ampli-
tude est propoitionnelle a la vitesse
angulaire du rotor et dont la phase
s’inveise quand s’inverse le sens de
rotation

Induction tacho-generaton:

A tacho generator having a stator with
two windings, one of which is excited
with single-phase a ¢ voltage, and a
shott circuited 10to1  The second sta
tor winding generates a signal in the
form of a single-phase electitomotive
foice whose frequency is the same as
that of the exciting cutient, whose
amplitude is propottional to the speed
and which reverses in phase when the
ditection of totation is 1eversed

Asynchron-Drehzahlgeber,
Asynchron-Tachodynamo

Generador tacométrico de
induccion

Generatrice tachimetrica
asincrona

Inductietacho(generator)

Pradnica tachometryczna
indukcyjna

Tvilindnings-takometer-
generator
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37-35-085 Moteur couple:

Moteur qui peut exeicer son couple
méme a ’arrét, pendant un délai spéci-
fié; cette condition peut imposer un
mode spécial d’alimentation du moteur

37-35-090 Moteur a excitations inverses:

Moteur qui porte deux entoulements
d’excitation dont chacun, utilisé seul,
impose un sens du couple moteur En
cas d’alimentation en courant mono-

) )

— 26 —

Torque motor :

A motot designed to exert a torque,
even when at 1est, for a specified
period

Split-field motor:

A motor having two field windings,
one for each direction of rotation

Drehmomentantrieb
Motor de par
Motore per coppia
Koppelmotor

Silnik bezruchowy
Vridmomentmotor

Zweifeldmotor

Motor de campo dividido
Motore con eccitazioni inverse
Splitfieldmotor

Silnik o dzielonym wzbudzeniu

service est connecté en séiie avec le cit-
cuit du rotor

37-35-D95 Moteur diphasé a phase de com-

mande:

Moteur a induction comportant un
stator a deux enroulements et un rotor
en couit-circuit L enroulement dit de
1éférence est alimenté sous tension
constante L’enroulement dit de com-
mande 1egoit une tension en quadra-
tute avec la ptécédente, en avance
en ietaird, suivant le sens du cowple
désité L’amplitude de la tension de
commande détermine la valewm
couple

37-354100

37-35;

Mode de™commande qui assuie le
déplacement d’un équipage mobile par

fs

X d c ot synchionous motor in which
excitation is provided by a permanent
magnet

Step-by-step control:

A method of contiol in which the
moving element is displaced in suc-

Indukti
phase
otor bifasico de induccion
NMotore bifas¢ con fase di
comando
Tweefasenin'(.l{ctiemotor

smofor mit Steuel-

Silnik indukdyjny dwufazowy
Tvifas styrmptor

Motor mit P§rmanentmagnet
Magnetomot}r

Motore a magnete permanente

Motor met p¢rmanente
magneet

Silnik magnétoelektryczny

Schiitt-Steuepung oder
-Regelung

37-35-110 Moteur pas a pas:

Moteur assurant de lui-méme une com
mande pas a pas

cessive steps
i

Stepping motor:

A motor designed to provide step-by-
step control

Mando paso a paso
Cuu.ando—pfrsso-passo
Stappenregeling
Sterowanie skokowe

Schrittantrieb, Schrittmotor

Motor paso a paso

Motore (per comando)
PAasso-passo

Stapmotor

Silnik skokowy

Stegmotor
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37-35-115

Dispositif « approche-précision »:

Dispositif qui utilise successivement un
premiet systeme de 1églage pout tappio-
chet la valewr de la giandeur 1églée de
la valeur piesciite, puis un second sys
teme de 1églage qui 1éduit a ties peu
I’écart de 1églage

— 27 —

Coarse-fine system:

A system which uses in succession a
fitst control means to make the con-
trolled vaiiable appioximately equal
to the desited value and then a second
contiol means to minimize the system
deviation

Grob-Fein-Eintichtung
Sistema grueso-fino
Dispositive di regolazione
grossolana e fine
Grof-fijnsysteem
Uklad dwustopniowy
« zgrubny-dokladny »
Grov-finsystem

R

@%
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Section 37-40 — Caractéristiques de comportement — Performance characteristics

37-40-005

Etendue de mesure:

Pour un transmetteutr de mesuie, inter-
valle compris entie les deux valeuts
extiémes de la gtandeur mesuiée pow
lesquelles le signal interpréte la mesuie
avec la piécision requise

Effective range:

For a measuting unit, the interval
between the extieme values of the meas-
uted quantity for which measurements
can be made with the required accuracy

Messbereich

Margen efectivo

Campo di misma
Meetgebied

Zakres pomiarowy
(przetwornika pomiarowego)

37-40-p10

37-40-015

37-404020

37-401025

Etendue de régulation:

Intervalle comptis entte les deux limites
de la valewr de la grandeur 1églée en
fonctionnement normal

Etendue relative de régulation:

Rappoit de ’étendue de 1égulatiop™a
une valeu choisie conventionnellemgnt

Etendue d’action:

Tatervalle

is-entreles-deuxtiumites
S - St

Control range:

The interval between
limits of the contiolle
normal opetating ¢

Correcting range:

The interval between the extieme values
of the correcting variable

Full operating range:

Thaint I bet H—the—laits
THe—Htervar-betweeh—tRe—HS

fthe

di reg
gelgebied
kres reguljcji
Regleromrade

rolazione

Bezogener Re¢gelbereich
Margen de cdntiol relativo
Campo relatipo di regolazione
Relatief regdlgebied
Wzgledny zakres regulacji
Relativt regldromrade

Stellbereich
Margen de ¢orreccién
Campo di cojando
Correctiegebied

Zakres wielko$ci nastawiajacej
Stillomrade

Margen totallde accionamiento

37-40-030

PP
de la giandeur réglante qui cotrespon-
dent respectivement, en ce qui conceine
la grandeut 1églée finale, aux limites
de I’étendue de 1égulation

Etendue proportionnelle:

Gamme des valeuts de la grandeut
1églée finale qui résultent d’une 1égu-
lation par action proportionnelle
L’étendue propottionnelle peut s’expti-
mer sous la forme d’une fraction de
I’étendue de mesure

coriecting vatiable which corresponds,
in terms of the final controlled variable,
to the limits of the control range

Proportional band:

The 1ange of values of the final con-
trolled variable within which control
1esults from proportional action only
The propoi tional band can be expiessed
as a percentage of the effective range

Campo d’azione
Werkgebied
Zakres nastawienia

Proportionalitiitsbereich
Margen de proporcionalidad
Campo di proporzionalita
Proportionaliteitsgebied
Zakres proporcjonalnosci
P-omréde
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37-40-035

37-40-040

37-40-045

37-40-050

37-40-055

37-40-060

37-40-065

Saturation:

Effet par lequel la grandeur de sortie
conse1ve une valeur limite (limite supé-
rieute ou limite inférieure) invaiiable
quand la grandew: d’entrée piend une
valeur quelconque supéiieure a une
valeur ciitique (seuil supériew) ou une
valewt inférieute 4 une autre valewt
critique (seuil infétieun)

Temps mont:

Intetvalle de temps qui s’écoule entre
le début d’une vaiiation du signal d’en-
trée et le début de la variation cortéla-
tive du_signal de sortie

—_ 29 __

Saturation: Sittigung
The condition wheie the output retains Satm‘ac}"“
a fixed value (upper or lowet limit) Saturazione
when the input assumes any value Verzadiging
above an upper o1 below a lower limit Nasycenie
Miittning
Dead time: Totzeit

Tiempo muerto
Tempo morto
Dode tijd

s r e

The time intetval between a change
in the input variable and the initiation
of the corresponding change in the
output vaiiable

Retgrd de parcours:

Paitie du temps moit provenant
uniqpement du fait que la vitesse de
proppgation du signal a une valeut finie

ps de réponse:

Réponse ind

Vaiigition én fonction du temps de la

U
Dadtid

Distance/velocity lag:

That patt of the dead time which arisés
solely fiom the finite speed of
gation of the signal

Tiempo de respuesta
Tempo di risposta
Responsietijd

Czas odpowiedzi
Stigtid

Ausregelzeit
Tiempo de establecimiento
Tempo di regolazione
Inslingertijd

\sustained disturtbance and the
instant when the 1esulting change in

the/ output signal (after sufficient  yaq vegulacji, czas ugtalania
damping) 1eaches and remains within . ’
a specified fraction of its final steady- si¢

Reglertid

state value

Unit-step response:
Indicial response (U S ):

FEinheitssprungantwort,
Uberlagerungsfunktion

The time vatiation of an output signal Respuesta a un escalén

granfleuivde sottic provoquée par une  when a unit-step input signal is applied unitario

variafion brusque ef mainfenue de la  The tertm may be applied to an element Risposta al gradino unitario
glangl‘eur d’entrée, l’amplit‘ude’c,le cette  of a controller, a contlollell, a con- Stapresponsie

derni¢te correspondant a D’échelon tiolled system or an automatic control Odpowieds iednostkowa
unité La notion de 1éponse indicielle  system P J

peut s’appliquer a un élément de 1égu- skokowa

lateur, a un tégulateur, & un systéme Stegsvar

1églé, ou 4 un ensemble & 1égulation

Taux de dépassement: Transient overshoot: Uberschwingweite
Diffétence entie la valeur maximale The difference between the laigest value Sobrexceso t.ranSltor'O

de la 1éponse indicielle et la valeur of the unit-step response and it§ steady-  Sovraelongazione
asymptotique de celle-ci, rapportée &  state value, exptessed as a ratio of the (Maximale) doorslingering
cette valeur asymptotique latter Przeregulowanie

Oversviingning
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37-40-070

37-40-075

37-4(-080

37-4Q-085

37-40-090

37-4([-095

Vitesse de régulation:

1 Pour un 1égulateur, vitesse de la
variation de la giandeur réglante,
a un instant donné, apiés une pet-
turbation déterminée

2 Pouir un ensemble a 1égulation,
vitesse de variation de la giandeut
1églée, a un instant donné, apiés une
perturbation déterminée

Vitesse d’auto-régulation:

Pour un systéme 1églé pourvu d’auto-
1égulation, vitesse de variation qu’at-
teindrait la grtandeur 1églée a un instant

e . .
minée, si le 1égulateur devenait insen-
sible au début de la pertuibation

Pompage:

Pour un ¢énsemble 4 1égulateur, oscil-
lations pétiodiques entietenues de la
grandew 1églée, d’amplitude indési-
1able

Amortissement (terme 05-03-1

Rappoit entre les élongations maxi-

— 30 —

Control 1ate:

1 Of a contioiling equipment, the 1ate
at which the correcting vatiable is
changing at a given instant, after a
specified distutrbance

2 Of an automatic contiol system, the
tate at which the contiolled vatiable
is changing at a given instant after
a specified distutbance

Rate of inherent regulation:

For a controlled system with inheient
tegulation, the 1ate of change in the
con@olled vatiable which would be

cified distu1bance should the controllin
equipment become inopeiative at
start of the distutbance

Hunting:

For an automati
periodic self-sustai
controlled vaui

sitable val

8, OMeENoN

Damping constant:

A numerical expiession of the effec-
tiveness of damping (damping ratio,
logarithmic decitement, etc)

Subsidence ratio:
The 1atio of the peak amplitudes of

Velocidad de regulacion
Velocita di regolazione
Regelsnelheid

Szybkos¢ regulacji

Velocidad de auto-1egulacion
Velocita di auto-regolazione
Natuurlijke regelsnelheid
mowyréwnywania

Rendolaziong
Blijvende osgillatie
Szkodliwe dscylacje,
kolysanie
Pendling

Dimpfung
Amortiguani)ento
Smorzamen
Demping
Gasnigcie
Déimpning

Démpfungs-Kenngrosse
Grado de anjortiguamiento
Grado di smorzamento
Dempingscopstante
Stopien gasiiecia
Démpningsgrad

Relacion de|elongaciones

37-40-100

males de deux oscillations successives
de méme signe, le numéiateur concet-
nant la premiéie oscillation dans le
temps

Rapport (exponentiel) d’amortis-
sement:

Rappott entre les élongations maxi-
males de deux oscillations successives,
soit de méme signe, soit de signes in-
verses (suivant convention), le numé-
1ateur concernant la seconde oscillation
dans le temps

TwO successive oscillations of the same
sign, the numerator 1epresenting the
fitst oscillation in time

The 1atio of the peak amplitudes of
two successives oscillations of the same
sign or of opposite signs (according
to convention), the numeiator tepre-
senting the second oscillation in time

Decrement, Dempingsver-
houding

Relacion de amortiguamiento
Fattore di decremento

Dekrement gasniecia
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37-40-105

37-40-110

37-40-115

30-40-120

37-40-125

Facteur d’amortissement:

Pour un systéme linéaite du second
ordre, déciit par I’équation différen-
tielle de la forme:

Y + 28wy + wiy =20

valeur du facteur ¢ H caiactétise le
1apport entre ’amoitissement existant
et I’amortissement critique, pour le-
quel { =

Réponse harmonique:

Vdudtlons, en reglme etabh du s1gna1

lois nus01d'11e

Trapsmittance;
fert
Expy

pou
du signal de sort'

— 31 —

Damping ratio:

For a linear system of the second order
expressed by the following differential
equation:

v 20y 4 0y =0

the factor ¢ which expresses the ratio
of the existing damping to the critical
damping for which { =

Harmonic response:
Frequency response:

The changes, undel steady-state con-

are caused by a sinusoidal
vatiable

input

Harmonic-response characteristis;

R MS deviation:

The r m's value of the deviation under
consideration

Déampfungsgrad

Factor de amortiguamiento

Coefficiente di smorzamento

Dempingscoéfficiént

Wzgledny wspolezynnik
gasniecia

Déimpningstal

Frequenzgang
Respuesta arménica,
Respuesta en frecuencnas

Ay llg
« respu'}sta en
», Caracteristica
esta armonicqd »
ristica di risppsta in

requentlekarakterlstle k
harakterystyka czestot-
liwoSciowa

Frekvenskurva

Ubertragungsfunktion
Funcion de transferendia
Funzione di trasferimenito
Overdrachtsfunctie
Transmitancja
Overforingsoperator

Quadratische (Regel-)
Abweichung
Desviacion cuadratica
Scarto quadratico medio
Gemiddelde kwadratis¢he

afwiiki Middelbake
afwijking
Uchyb Sredniokwadratowy
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INDEX

A Compensation 37-25-050
Conduite 37-05-005
Action (tetme généial) 37-15-070 Convertisseur de signal 37-30-035
Action composée 37-20-120
Action correctrice 37-10-065
Action pa1 dérivation: Action D 37-20-105 D
Action par double dérivation 37-20-115
Actions par échelons 37-20-035 Décodeur 37-30-045
Action flottante 37=20-096 Pegré-dPamortissement 3%-40-090
Action par impulsipn initiale 37-20-020 Délai de 1églage 371-40-055
Action pat intégtatjon: Action I 37-20-095 Diagramme de fluence 371-15-010
Action intermittente 37-20-015 Dispositif « approche-piécision 371-35-115
Action de maintien| 37-20-025 Dynamo tachymétrique I-35-070
Action a deux nivepux 37-20-050
Action a trois nivegux 37-20-050
Action a niveaux njultiples 37-20-075
Action par plus ou|moins 37-20-065
Act@on pat tout ou peu 37-20-060 Ecart de conSIgne 37-10-105
Action pa1 tout oufrien 37-20-055 371-40-125
Act{on pet mane'nte 37-20-010 34-10-100
Aclgon progressive . 37-20-030 371-10-095
A.ctlon proportionijelle: Action P 37-10-110
Ajusteur , 371-30-080
Altetnateut tachyniétrique 37-10-050
Amortissement (terme 05-03-125) 37-20-070
Amplificateur 37-05-055
Angle affiché (d un|synchio-1écepteutr) 31-40-025
Angle électtique (dfune synchro-machine) 37-40-005
Angle .théorlque (idéal) 371-40-010
Asserv1ss§3ment . 371-40-030
Automat%que? (subsfantif) 37-40-020
Automat{satlon 371-40-015
Automatisme
Automatisme de séguence
Auto réaction Q F
Auto régulation
Facteur d’amortissement 31-40-105
Fonction de tiansfert 31-40-120
B Fourchette 31-20-045
Boucle de 1égulatiqn 37-15-110 G
Généiateur de fonction 37-30-055
Génératrice tachymétrique asynchione 37-35-080
Grandeur d’entiée 3j-10-010
Capteur 37-30-010 Grandeur d’influence 371-10-005
Caiactéristique de pépotise hatmonique 37-40-115 Grandeur perturbatiice 31-10-035
Caiactéristique naturelle 37-05-050 Grandeur de 1¢ference 37-10-090
Caractéiistique de 1égulation 37-05-060 Grandeur réglante 37-10-030
Circuit de commande 37-15-025 Grandewt réglée 37-10-020
Citcuit d’information 37-15-020 Grandeur réglée finale 37-10-025
Circuit de puissance 37-15-015 Grandew de sortie 37-10-015
Codeur 37-30-040
Coefficient d’action par détivation 37-20-110 H
Coefficient d’action pa1 intégtation 37-20-100
Coefficient d’action propot1tionnelle 37-20-085
Coefficient de statisme 37-10-080 Hystetesis 37-15-040
Commandes 37-05-005
Commande automatique 37-05-010
Commande a boucle fermée 37-15-115 I
Commande en chaine ouverte 37-15-105
Commande pas a pas 37-35-105 Impulsion 37-15-045
Comparateu 37-30-060 Insensibilité 37-10-070
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Sélecteur (de signaux)
Seuil (d’action)

Magnéto-moteur 37-35-100 Signal (pour automatisme)
Magnéto tachymétrique 37-35-070 Signal d’action
Mode d’action (d’un élément d’un systéme de Signal analogique
commande) 37-20-005 Signal d’entrée
Mode de régulation 37-25-005 Signal numérique
Moteur a excitations inverses 37-35-090 Signal de réaction
Moteur couple 37-35-085 Signal de so1tie
Moteur diphasé 4 phase de commande 37-35-095 Simulateur
Moteur pas & pas 37-35-110 Statisme
Synchro comparateu (d’angles)
Synchro-indicateut
o) Synchro machine
Synchro machine de puissance
Organe (de 1églage) final 37-30-075 Synchio-récepteur
Svnchro-récepteur difféientiel
Synchro transmetteut
P Synchro trigonométie
Pomppge 37-40-080
Poste [directeut 37-30-085
Programme 37-15-120
Progtfmme manuel 37-15-125
R
Rapppit (exponentiel) d’amortissement 37-40-100

Réaction

Réaction mesurée
Réactiion principale
Recogivrement

Régulation

Régulation astatique
Régulations convel gentes
Régulation de correspondance
Régulation de maintien
Régulation directe
Régulation en cascade

Régulation hyperstapfique
Régulation hypo @
Régulation indirecte

Régulation par dérivati

Réponse harma

Retai
Rétrqga

Satulﬁtion

37-25-020

1ansmetteur indirect
nsmittance

v

Valewr de commutation (d’une action par
Valeur de consigne

Valeur instantanée

Valew mesurée

échelons)

Régulation par intégrati 37-25-015 Valeu prescrite
Régulation proportionns 37_3(5)_(1)18 Valeur réglée asymptotique
i 37-40- . .
. IS Vitesse d’auto-1égulation

Réponse indicielle 37-40-060 . X .
37-40-045 Vitesse de régulation
37-15-080

Z
37-40-035 Zéio électrique (d’une synchro-machine)
a-fonctionnel 37-15-005 Zone moite

Sché

37-30-030
37-15-035
37-15-030
37-15-075
37-15-050
37-15-060
37-15-055
37-15-085
37-15-065
37-30-065
37-10-075
37-35-030
37-35-025
37-35-005
37-35-040
37-35-015
37-35-020
37-35-010
37-35-035

37-40-065"
37-20-130
37-20-125
37-40-040
37-40-050
37-35-065
37-30-050
37-30-025
37-30-005
37-30-015
37-30-020
30-40-120

37-20-040
37-10-085
37-10-040
37-10-045
37-10-055
37-10-060
37-40-075
37-40-070

37-35-045
37-10-070
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INDEX

A Digital signal 37-15-055
Distance/velocity lag 37-40-045
Actual value 37-10-040 Disturbance 37-10-035
Actuating vatiable 37-10-005
Adjuster 37-30-090
Adjustment 37-05-035 E
Amplifier (tetm 05-45-060) 37-30-070
inalogue-dilgltal convetter . 37-30-040 Effective range 37_40-005
nalogue signal (U S_analog signal) 37-15-050
Automatic contiol 37-05-010 Efectrical angle (of a synchro) 371-35-050
Automatic contiol gngineeting 37-05-020 Electtical zeto (of a synchio) IJ-35-045
Automatic contirol $ystem 37-05-055
Automatic operation 37-05-015
Automatic sequencg conlrol 37-05-030
Automation 37-05-025
Feedback (general tern 37-15-080
Feedback contiol 371-05-040
Feedback loop 37-15-110
Feedback signa 37-15-085
Block diagram 37-15-005 ¢ 37-10-025
37-30-075
37-10-060
37-05-065
37-20-090
37-15-070
Cascade control sygtem 371-15-075
Closed loop 37-40-110
Closed loop contio 37-40-115
Coarse-fine system 37-40-025
Code converter 37-30-055
Comparing element
Compensation
Compound action
Control
Conttol circuit
Control 1ange Hand-set progtamme (U S program) 371-15-125
Control rate Haimonic response 37-40-110
Contiol station Harmonic response-characteristic 37-40-115
Controlled variable] High-low action 37-20-060
Contioller action Holding action 37-20-025
Convergent contiol|system, 37-25-060 Hunting 37-40-080
Coriecting range 37-40-020 Hysteresis 371-15-040
Correcting vatiable 37-10-030
Couttective action 37-10-065
1
Indicated angle (of a synchro-toique receiver or
synchro indicator) 371-35-060
Damping (term 05 63425 37=40-085 TrrdtctatTespormse (55 37-40-060
Damping constant 37-40-090 Induction motor, two-phase 37-35-095
Damping ratio 37-40-105 Induction tacho-generator 37-35-080
Dead band 37-10-070 Influencing vaiiable 37-10-005
Dead time 37--40-040 Information circuit 37-15-020
Dead zone 37-10-070 Inherent characteristic data 37-05-050
Derivative action: D action 37-20-105 Inherent feedback 37-15-100
Derivative action factor 37-20-110 Inherent regulation 37-05-045
Derivative action time 37-20-130 Input signal 37-15-060
Derivative control 37-25-020 Input variable 37-10-010
Desited value 37-10-055 Instantaneous value 37-10-040
Detecting element 37-30-010 Integral action: I action 37-20-095
Deviation 37-10-105 Integral action factor 37-20-100
Deviation rm s 37-40-125 Integral action time 37-20-125
Differential transformer 37-35-065 Integral control 37-25-015
Digital-analogue converter 37-30-045 Intermittent action 37-20-015
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L Self operated measuting unit
Set value
Level-change value 37-20-040 Settling time
Signal
Signal convellet
M Signal flow diagram
Signal selectot
Measuted feedback 37-15-090 Simulator
Measured value 37-10-045 Spht-.ﬁeld motot .
Measuring point 37-10-050 Starting-pulse action
Measuring unit 37-30-005 Step by-step action
Method of contiol 37-25-005 Step l?y-step control
Monitoring feedback 37-15-095 Steppmg moto_r
Motor-diiven final controlling element 37-30-080 Subsidence ratio
Multi-level action 37-20-075 Synchio
Synchro angle
Synchro-control trtansformet
o) Synchto-indicato1
Synchio-resolver
Offset 37-10-110  yneo-toraue diffetenti
Offset[behaviour 37-10-075 oo B
Offset|coefficient 37-10-080 4 ‘
On-off action 37-20-055
Open-oop contiol 37-15-105
Output signal 37-15-065
Outpyt variable 37-10-015
Overlgp 37-20-045
P

Permgnent action
Pelmlnent-magnet moto1
Positiye-negative three-level action
Poweilassisted contiol
Powet] citcuit

Progtagmme (U S program)
Progr¢ssive action
Propojtional action: P action
Propoytional action factor
Propoptional band

Propoytional controt

Pulse

Two-level action

Unit step 1esponsc

Rate 37-40-075
Refergnce vafiable 37-10-090
Relatil 5 37-40-015
Respg 37-40-050 Variable command control
Velocity lag
Saturgtion 37-40-035
Seconb-derivative-action 3720115
Self-operated contiol 37-25-040 Working chaiacteristic data

system)

37-30-015
37-10-085
37-40-055
37-15-030
37-30 035
37-15-010
37-30-030
37-30-065
37-35-090
37-20-020
37-20-035
37-35-105
37-35-110
37-40-095
37-35-005
37-35-055
37-35-030
37-35-025
37-35-035
37-35-020
37-35-015
37-35-010

37-35-075
37-35-070
37-20-050
37-15-035
37-35-085
37-35-040
37-30-025
37-40-120
37-40-065
37-20-020
37-20-005
37-20-050

37-40-060

37-05-070
37-40-045

37-05-060
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INHALTSVERZEICHNIS
A E
Abweichung, quadiatische 37-40-125 Einfluss 37-15-070
Analog-Digital-Umsetzer 37-30-040 Einflussgrosse 37-10-005
Analoges Signal 37-15-050 Eingangsgi osse 37-10-010
Angenihertes I-Verhalten 37-20-090 Eingangssignal 37-15-060
Angezeigter Winkel 37-35-060 Einsteller 37-30-090
Anlage, Daten der geregelten 37-05-060 Einstellung 37-05-035
Anttieb, Stellglied npit 37-30-080 Einstellzeit 37140-050
Atbeitsweise, autonﬁétischc 37-05-015 Elektrische Nullstellung 37:435-045
TAstatische Regelu 37-25-025 Elektrischetr Winkel 37435-050
Asynchron-Drehzahfigeber \ 37-35-080 Endiegelgrosse 7+10-025
Asynchron-Tachodyjnamo [T
Aufgabenwert 37-10-055
Auf Zu-Verhalten 37-20-055
Augenblickswert 37-10-040
Ausgangsgrosse 37-10-015 Festwetr tiegelung 37105-065
Ausgangssignal 37-15-065 Folgeiegelung 37405-070
Ausgleichsvermogen 37-15-100 Folgesieue 37405030
Auslosung, Witkungsweise mit 37-20-020 Frequenzgang 37140-110
Austegelzeit 37-40-055 Firequenzgang{D 37140-115
Aussetzende Wirkuhgsweise 37-20-015 i NS SrOs8e 37410-090
Automatische Arbeltsweise 5 37115-005
Automatisierung
Automatisierungste¢hnik
G
B 37}20-035
Bedingte Steuerung Diichzahlgeber } 37435-070
Begrenzung, kontinpierliche Witkungsweise ni . -Tachody.nam.o
Behanungs;velt Witkungsweise eines ;; ~§(5)A(1)(1)§
Bezogener Regelberpich
Bleibende Regelabweichung ::
H
C
Haltende Witkungsweise
Code Umsetzel Haltewirkung } 3720025
Handprogitammietung 37-15-125
HauptregelgiOsse 371-10-025
Hauptiiickfithrung 371-15-095
. Hilfseneigie, Regeleintichtung mit 371-25-045
gﬁmp gung d g;jg:‘l)gg Hilfsenergie, Regeleinrichtung ohne 37-25-040
amplungsgra . Hilfsiegelgrossen, Regelung mit 371-25-060
Dampfungs-Kenngiosse 37-40-090 Hystetese 371-15-040
Daten der geregelteh Anlage 37-05-060
Daten der Regelstigcke 37-05-050
Daueinde Wirkungpweise 37-20-010 I
Differential-Transformmator 37=35=065
Differentiationsbeiwer t 37-20-110
Differenzietende Regelung 37-25-020 Impuls 37-15-045
Differenzietendes Verhalten 37-20-105 Induktionsmotor mit Steuerphase 37-35-095
Differenzierendes Vethalten zweiter Ordnung 37-20-115 Integrale Regelung 37-25-015
Digital-Analog-Umsetzet 37-30-045 Integrationsbeiwet t 37-20-100
Digitales Signal 37-15-055 [ntegiierendes Verhalten 37-20-095
D-Regelung 37-25-020 I-Regelung 37-25-015
Drehmelder 37-35-005 Istwert 37-10-040
Drehmomentantrieb 37-35-085 I-Verhalten 37-20-095
Dreipunkt-Ver halten 37-20-050 I-Verhalten, angendhertes 37-20-090
Dieipunktverhalten mit Nullwer t 37-20-065
D-Verhalten 37-20-105 K
D,-Vethalten 37-20-115
¥ Désuet Kaskadeniegelung 37-25-055
Obsolete Kennlinie, Neigung de1 37-10-080
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Kombiniertes Verhalten 37-20-120 Regelbereich, bezogenel
Kompensation 37-25-050 Regeleintichtung mit Hilfsenergie
Komparato: 37-30-060 Regeleintichtung ohne Hilfseneigie
Kontinuietliche Witkungsweise mit Begienzung 37-20-030 Regelgiosse
Regelkieis
Regelstrecke, Daten der
L Regelung
. fRegelung, astatische
Laufzeit 37-40-045 Regelung, differenzietende
Leistungsfluss 37-15-015 Regelung, integtale
Le%stungs-Synchlo 37-35-040 Regelung mit Hilfsiegelgrossen
Leitgerat 37-30-085 Regelung, propottionale
1Regelung, statische
Regelung, Steuerung und
M Regelung, selbsttitige Steuetung und
TRC; s
Mehp punkt-Verhalten 37-20-075 Regelungsart
Mesgbereich 37-40-005 Regelungssystem
Mesdeintichtung 37-30-005 Regelungs- und
Mes{fiihler 37-30-010 Riickfithtung
Meslort 37-10-050 Riickfiihtungssiy
Mesgumfor mei 37-30-020
Mesgwert 37-10-045
Motpt mit Permanentmagnet 37-35-100
N

Nachstellzeit

Neigung der Kennlinie
Nulkstellung, elektrische
Nullwert, Dieipunktverhalten mit

Ordnung, diffetenzieren Vet

clbsttatige Steuciung und Regelung
benal

ignal, analoges

Signal, digitales

Signalfluss

Signalflussplan

Signalumformet
Signalumsetzei
Signalver gleicher
Signalwihlet
Pendlelung 37-40-080 Signalwandle1
Perthanentmagney; 37-35-100 Simulato:
P Rpgelung 37-25-010 Sollwer t
Pirogramm 37-15-120 Sprungantwott
Proportionale Regetu 37-25-010 Sprungwett
Propout ¢ 37-20-080 Statk-Schwach Vethalten
Proportionaltititsbe 37-20-085 fStatik
Propot Lionalitilsk 37-40-030 iStatikabweichung
Pulg 37-15-045 tStatikkoeffizient
37-10-075 fStatische Regelung
P-Vprhalien { 37-20-080 Stellbereich
Stellglied
SteHsliednitAntHeb
Q Stellgrosse
Steuerphase, Induktionsmotor mit
. . Steuerun
Quadlat{schc Abwelchun.g \ 37-40-125 Steuemng, bedingte
Quadiatische Regelabweichung f Steuerungstechnik, Regelungs- und
Steuerung und Regelung
Steuerung und Regelung, selbsttitige
R Storgiosse
Stoss
Regelabweichung 37-10-105 Synchio
Regelabweichung, bleibende 37-10-110 Synchio Anzeigei
Regelabweichung, quadratische 37-40-125 Synchio Differenz-Empfinger
Regelbereich 37-40-010 Synchio-Empfiinger
Synchio Gebet
;wf - Synchro-Re‘solvex '
Obsolete Synchro-Winkel Vet gleichet

37-40-015
37-25-045
37-25-040
37-10-020
37-15-110
37-05-050

| 37-05-040

| 37-15-115
37-25-025
37-25-020
37-25-015
37-25-060
37-25-010
37-25-030
37-05-005
37-05-010
37-25-035
37-25-005
37-05-055
37-05-020
37-15-080
37-15-085

37-40-035
37-20-045

} 37-35-110

}37~35—105

37-15-035
37-05-010
37-15-030
37-15-050
37-15-055
37-15-020
37-15-010
37-30-025
37-30-035
37-30-060
37-30-030
37-30-035
37-30-065
37-10-085
37-40-060
37-20-040
37-20-060
37-10-075
37-10-095
37-10-080
37-25-030
37-40-020
37-30-075
37-30-080
37-10-030
37-35-095
37-15-105
37-05-030
37-05-020
37-05-005
37-05-010
37-10-035
37-15-045
37-35-005
37-35-025
37-35-020
37-35-015
37-35-010
37-35-035
37-35-030
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T Vorhaltzeit 37-20-130
Vorwiitssignal 37-15-075
Theoretischet Winkel 37-35-055
Tote Zone 37-10-070
Totzeit 37-40-040
Wechselsttom-Diehzahigebel |
Wechselstiom-Tachodynamo J 37-35-075
U Winkel, angezeigter 37-35-060
Winkel, elektrischer 37-35-050
.. . Winkel, theoretischel 37-35-055
I.J' bet gangsfunktlon 37-40-060 Wit kung 37-15-070
U'l?erschwin gweite 37-40-065 Witkungsfluss 37-15-025
fUbeistatische Regelung 37-25-035 Witkungsweise, aussetzende 37-20-015
Ubert: agungsfunl.mon 37-40-120 Witkungsweise, daueinde 37-20-010
Unempfindlichkeit 37-10-070 Witkungsweise eines Gliedes 37-20-005
Wirkumngsweise; gestufte 3{7-20-035
Wirkungsweise, haltende 3[7-20-025
Witkungsweise mit Auslosung 3(7-20-020
v Witkungsweise mit Begienzung, kontinuier lislie 3(7-20-030
Vethalten, diftererjzierendes 37-20-105
Veihalten zweiter Prdnung, differenzieiendes 37-20-115
Veirhalten, integtigiendes 37-20-095
Vethalten, kombiriettes 37-20-120 Zone, tote 37-10-070
Vethalten, propotlionales 37-20-080 Zweifeldmotot 37-35-090
Veistiitket 37-30-070 Zweipunk{ AV 37-20-050
T Désuet.

Obsolete
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